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Technické parametry (na zadni ¢asti obalky)

Dékujeme Vam, ze jste si zakoupili roboticky vysava¢ ROBZONE DUORO XCLEAN 4.0.
Pred pouzitim si podrobné prostudujte kapitolu ,pravidla bezpe¢ného pouzivani”,

aby bylo pouzivani robotického vysavace skute¢né bezpecné.
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Pravidla bezpecného pouzivani

Pied pouzitim robotického vysavace si prosim diikladné proctéte pravidla

bezpecného pouzivani a dodrzujte vSechna bézna bezpecnostni pravidla.
Roboticky vysavac je urcen vyhradné pro poufziti v interiérech. Nikdy jej nepouzivejte venku. Tento
roboticky vysavac neni urcen k vysavani tekutin! Pfed pouzitim si dikladné proctéte cely navod

k pouziti. Tento navod si uschovejte. Dodrzujte pravidla uvedena v tomto navodu, pro snizeni rizika
poskozeni robotického vysavace, nebo pro pfipad vaseho zranéni.

Doporuceni

Pokud jste vysavac¢ zakoupili v zimnich mésicich nebo jste jej pfepravovali v chladném pocasi, pred
spusténim doporucujeme robota nechat nejprve aklimatizovat na pokojovou teplotu. Zabranite tak
poskozeni elektroniky vlivem kondenzace chladného vzduchu.

Varovani

n Nepouzivejte roboticky vysavac v mistnostech s vysokou koncentraci vzdusné vihkosti nebo v mis-
té, kde by mohlo dojit k pifimému kontaktu pfistrojové desky s vodou. Nemyjte vysavac vodou.
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E Pfed pouzitim odstrarite z dosahu robotického vysavace pfedméty, které by mohl poskodit (sklo,
textil, papir atd.), namotat na boc¢ni kartace, nebo jimi ucpat saci otvor. Pfi prvnim pouziti doporu-
Cujeme vysavac sledovat a odhalit pfipadna uskali v byté (nevhodnd vyska nadbytku ¢i topeni, pod
kterym vysava¢ muze uviznout, problematické prahy nebo prechodové listy, nevhodné umistény
koberec apod.) Pro dalsi uklid zjisténa mista zajistéte tak, aby vysavac pfi uklidu s nimi jiz nemél
problém a mohl provést perfektni vycisténi podlahy.

Demontdz nebo opravu robotického vysavace je opravnén provadét pouze proskoleny technik
v autorizovaném servisu.

K nabijeni pouzivejte pouze pfislusenstvi dodavané vyrobcem robotického vysavace. Pouziti
neoriginalniho pfislusenstvi mize vést k poskozeni robotického vysavace, zasahu elektrickym
proudem, nebo i pozaru.

Nedotykejte se ¢asti, které jsou pfipojeny do elektrické sité, pokud méte mokré ruce.

Zabrante kontaktu ¢asti téla a odéva s kolecky robotického vysavace.

Nepouzivejte roboticky vysavac v blizkosti jakychkoliv hotlavin.

Nespoustéjte programy uklidu, pokud se roboticky vysava¢ nabiji pomoci sitového adaptéru.
Nenapinejte, ani nijak nezatéZujte kabel sitového adaptéru.

Nesedejte si na roboticky vysavac, ani na néj nepokladejte jiné predméty.

NepouZivejte roboticky vysavac na vyvysenych mistech, kde by mohlo dojit k jeho padu (stoly,
zidle, police apod.).

Pokud budete roboticky vysavac prevazet, nebo ho nebudete delsi dobu pouzivat, vypnéte ho
pomoci hlavniho vypinace.

Pfed nabijenim baterie se ujistéte, zda jsou spravné pripojeny oba pdly baterie.

Informujte vechny spolubydlici o pouZziti robotického vysavace, abyste se vyvarovali pfipadného
zranéni.

Nepouzivejte roboticky vysavac, pokud je jeho sbérny kos plny, pravidelné kos vysypavejte.

Roboticky vysavac pouzivejte v teplotach od 0 - 40°C. Neumistujte roboticky vysavac na mista
s vysokou teplotou.

Pfed vyhozenim nebo recyklaci robotického vysavace, z néj vyjméte baterii.
Pred vyjmutim baterie odpojte roboticky vysavac od sitového adaptéru.
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Pouzitou baterii odevzdejte na k tomu uréenych mistech.

Pozn. Nedovolte pouzivat roboticky vysavac détem, a to ani za dohledu dospélé osoby.
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Vyhody robotického vysavace Robzone Duoro XClean 4.0

Vysava - vytira - vysousi

Tento roboticky vysava¢ kombinuje vsechny obvyklé typy tklidt v domacnosti. Vysaje koberce,

z hladké podlahy setie jemny prach suchym mopem nebo leh¢i necistoty vihkym mopem. A pokud je
vase podlaha vice znecisténa muizete zvolit mokré vytirdni s rovnomérnym uvolfiovanim vody z vodni
nadrze a s automatickym vysousenim podlahy. Poté bude vysdvat i vytirat soucané.

Extra silny saci vykon s technologii AIRMAX

Duoro Xclean dosahuje diky BLDC motoru a unikatni technologii AIRMAX extra silného saciho vykonu
na vsech povrsich. S pouzitim specialniho lamelového kartace dosahuje skvélych vysledk(. Roboticky
vysavac si sdm urci stupen saciho vykonu, podle typu podlahy.

Dvé vyménné distici hlavice

Duoro Xclean je vybaven dvéma rliznymi sacimi hlavicemi. Saci hlavice EASY PET je libovolné vymé-
nitelnd za hlavici ACTIVE BRUSH s rota¢nim kartacem a robot sam podle instalovaného modulu urci,
jakym zpusobem bude uklizet, aby byl uklid co nejefektivnéjsi. Hlavice s rotacnim kartacem je idealni
na cisténi koberc(, saci hlavice EASY PET perfektné uklidi hladké podlahy a vysaje zvifeci srst nebo
dlouhé vlasy. Nové muzete nahradit Stétinovy kartac specialnim lamelovym karta¢cem AIRMAX

a zvysit ucinnost vysavani na maximum.

Navrzen pro snadné uzivani

Ovladani robotického vysavace je intuitivni a snadné. Uklid Ize spustit jednim tla¢itkem na doty-
kovém ovladacim panelu, dalkovém ovladani nebo mobilni aplikaci. Duoro Xclean s vdmi bude
komunikovat v ¢estiné.

Mobilni aplikace nabizi maximdlné pohodiné ovladani odkudko-
liv pres WiFi. Pomoci aplikace mlzete sledovat online mapu uklidu
robota, mlzete kdykoliv spustit vybrané uklizeci rezimy, ovladat
robota smérovymi tlacitky a velice snadno planovat uklid na jaky-
koliv den a ¢as a dokonce i nékolik uklidi denné. Mobilni aplikace je
dostupna pro systéme iOS i Adroid.

Rychly ndvod i samotnou aplikaci si mizete stahnout zde:
www.robzone.cz/mobilni-aplikace-DXC )

QR kéd
k vasi aplikaci

Seznam hlasovych upozornéni

Vyckejte, zpracovavam pokyn

Nabijte prosim baterii

Nabijeni zahajeno

Nabijeni dokonc¢eno

Zapnéte prosim hlavni vypina¢

Polozte vysavac na podlahu

Zkontrolujte prosim hnaci kola

Prosim vlozte zpét odpadni nddobu

Zkontrolujte prosim boc¢ni kartace

Vycistéte prosim saci otvor




1. Vyjméte bezpecnosti pasky, které blokuji pfi pfepravé naraznik.
2.Vlozte baterie do virtualni zdi, dalkového ovladani a instalujte na podlahu nabijeci zakladnu.
3. Zapnéte hlavni vypinac¢ na boku robotického vysavace do polohy ON - rezim pfipraven.

4. Pokud baterie nahlasi vybiti, nejprve robota nechte dobit. K nabijeni vyuZijte nabijeci zakladnu, tu dle
navodu umistéte na podlahu, pfipojte do el. sité a umistéte do ni roboticky vysavac k nabiti. Hlavni vypinac
nechte v poloze ON.

5. Nainstalujte na sv(ij mobilni telefon nebo tablet aplikaci pro ovladani robotického vysavace a sparujte ji
s robotem (mobilni aplikace neni nezbytna pro fungovani a ovladani vysavace).

Viz online ndvod na www.robzone.cz/mobilni-aplikace-DXC

6. PIné nabity vysavac poté mulzete pfipravit k uklidu. Pokud si pfejete vysavat a vytirat soucasné, naplrite
mopovaci modul dle navodu cistou vodou, pfipevnéte mop pro mokré vytirani a poté nasadte zasobnik na
spodni Cast vysavace.

7. Stisknéte tlaéitko na ovladacim panelu vysavace a uklid zac¢ina!

Tipy pred prvnim uklidem

Kazdy byt a prostor je jiny, a proto doporucujeme, roboticky vysavac pii prvnim pouziti nenechavat bez dozoru, ale naopak
sledovat jak se pravé ve vasem byté bude chovat. Jednoduse tak vysledujete pfipadné problematickd mista a predejdete
rdznym nesrovnalostem. Roboticky vysavac neni dokonaly a potiebuje se s novym okolim nejprve,seznamit’, aby vam mohl
poté dlouho a spolehlivé slouzit. Nenechte se zmast na pohled chaotickym pohybem, robot uklizi jinak nez ¢lovék. IR senzo-
ry si mapuje prostor a systematicky stfidd algoritmy po celou dobu uklidu. A véfte, Ze s vysledkem budete spokojeni. Pokud
mate v byté cerny nabytek, IR senzory mohou hife detekovat prekazku, a proto maze dojit k mirnému nérazu. Robot je ov-
$em vybaven pruznym citlivym naraznikem, aby pfi sraZzce nemohlo dojit k poskozeni robota ani vaseho bytového vybave-
ni. Roboticky vysavac pfejede prechodové listy do vysky cca 1-1,5 cm a koberce s béZnou hustotou vlasu do vysky cca 1 cm.
Pokud chcete uklizet vétsi byt nebo prostor nad 80 m? doporucujeme prostor rozdélit na vice casti a uklizet je po-
stupné. Nebo mistnosti uklizet jednotlivé. Pfi tklidu vétsi plochy v jednom uklizecim cyklu riskujete nekvalitni uklid
a soucasné robot po skonceni uklidu jizZ nemusi spravné nalézt nabijeci zékladnu.

Upozornéni!

mokré vytirani, proto vodni nadrzku pliite vodou mimo dosah téla robotického vysavace. V zadném pfipadé robota
necistéte mokrym hadfikem, ale pouze na sucho.

Situace a jejich reseni, které pfi prvnim uklidu mohou nastat:

® Mate v byté koberec?
Koberec je potteba pfi vytirani zajistit tak, aby na néj robot béhem uklidu nenajel. Pokud roboticky vysava¢ ma
instalovan mopovaci modul (zésobnik na vodu s mopem) a najede na koberec, mGze dojit k preruseni uklidu, pfipadné
nezadoucimu promoceni koberce.
Reseni: Pouzijte magnetickou pasku, kterou vytyéte robotickému vysavaci prostor, kam nemé jezdit.

® Mate pfilis nizky prostor pod nabytkem?
Muze se stét, Ze prostor pod vasim nabytkem je stejné vysoky, jako je vyska vysavace. Poté je mozné, ze se robot ve
snaze pod nabytkem uklidit, tésné zapasuje pod néj a jiz se mu nepodafi zpét vyjet. Stejné tak mize uviznout pod
radidtorem zavésenym na zdi.
Reseni: Doporu¢ujeme predem zméfit vysku prostor pod vasim nabytkem v byté, aby jste takové situaci predesli.
Vysava¢ by mél byt min. o 1cm niZz3i, nez je uklizeny prostor.

® Mate v byté volné loZzené kabely od spotiebi¢u ¢i poéitaée?
Davejte prosim pozor, aby pfi tklidu vysavac nepfisel do styku s volné lozenymi kabely. Mlize se stat, ze takovy kabel
namota a muze dojit i k poskozeni pfipojeného pistroje padem. Obzvlasté nachylné jsou tenké kabely.
Reseni: Pred za¢atkem Uklidu, kabely odstrafite z podlahy nebo dobte zakryjte.

® Nachazi se ve vasem byté piechodové listy nebo prahy?
Pokud je vyska ¢i profil listy nebo prahu specificky mize se stat, Ze po najeti na takovou listu dojde k uvolnéni zasobni-
ku na vodu a ten zUstane oddélené leZet na podlaze.
Reseni: Doporucujeme vymezit prostor pro uklid tak, aby robot na prechodovou listu ¢i prah nemohl najet.

® Sviti vam do pokoje pfimé slunce?
Pokud na podlahu zasahuje pfimé ostré slunce, mohou senzory vyhodnotit takové misto jako prekazku a dojde
k preruseni dklidu.
Reseni: Zajistéte zastinéni pokoje.
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Obsah zakladniho baleni Duoro XClean 4.0

Roboticky vysavac

Nabijeci zdkladna
se sitovym adaptérem

Délkovy ovladac¢
(baterie nejsou soucasti baleni)

Mopovaci modul
s nadrzkou na vodu

Vyménneé distici
hlavice

AIRMAX
lamelovy kartac

HEPA filtr

(instalovén ve vysavaci)

r

2 bo¢ni kartace

Magneticka paska
100 cm

DUO mop

(mokré vytirani)

k=7

i
o

Mikrovlaknovy mop
(suché stirani)

Stétecek na cisténi
(soucast odpadni nadoby)

Obsah baleni u jednotlivych modeld se mdze nepatrné lisit. Soucasti kazdého baleni je vzdy navod.
Prislusny vypis je uveden u konkrétniho modelu na www.robzone.cz (www.robzone.sk).




Popis vysavace

Tlacitko pro otevieni krytu

Télo vysavace

Naraznik

——— Dotykovy displej a tlacitka pro ovladani

il

- Naraznik

Saci hlavice EASY PET

Saci hlavice ACTIVE BRUSH
s rota¢nim kartacem

o Levé kolecko

e Levy bo¢ni karta¢
Spodni kryt _——— Kryt baterie
| Predni kole¢ko

Pravé kolecko

Konektor —

pro nabijeni 4 — Kontakty pro automatické nabijeni

Pravy bo¢ni kartac
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Dotykovy displej vysavace

B (0"

HOME MAX TIME EDGE CLEAN
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Ovladaci tlacitka na displeji:

L1

Symbol S5-HH
Ciselné symboly na displeji zobrazuji nastaveni ¢asu, stav nabijeni a kody chybovych hlaseni nebo
typ uklizeciho moédu, pomoci ¢islic, pismen a znak.

Stisknéte tlacitko ( { ) pro nasledujici operace:

A) pro pfepnuti z rezimu spanku do vybéru rezimu uklidu. Pokud podrzite tlacitko tfi vtefiny,
prepne roboticky vysavac zpét do rezimu spanku.

B) pro potvrzeni nastaveni ¢asovace, v rezimu ¢asovace uklidu.

C) pro spusténi uklidu ve vybraném rezimu.

Stisknéte tlac¢itko "HOME" pro nasledujici operace:

A) stisknéte toto tlacitko pfi nastavovéni ¢asovaného uklidu, pro zvyseni nastavené hodnoty.
B) stisknéte toto tlacitko v reZimu uklidu a roboticky vysavac se vrati do nabijeci zékladny.

Q) toto tlacitko sviti, pokud vysavac vyhledava nabijeci zakladnu ve vsech ostatnich rezimech.

Stisknéte tlacitko "MAX" pro nasledujici operace:
A) stisknéte toto tlacitko pfi nastavovéani ¢asovaného uklidu, pro snizeni nastavené hodnoty.
B) pro spusténi uklidu v rezimu MAX.

Stisknéte tlacitko "PLAN" pro nasledujici operace:

A) stisknéte toto tlacitko pro nastaveni aktualniho casu.

B) stisknéte a drzte toto tlacitko po dobu 3 sekund pro zahéjeni/ukon¢eni
nastaveni ¢asovace uklidu.

C) opakovanym stisknutim tlacitka béhem nastavovani dojde k preruseni operace.

Stisknéte tlacitko "EDGE CLEAN" pro nasledujici operace:
stisknéte tlacitko v reZimu pfipraven a spusti se Uklid roht a podél zdi.

Stisknéte tlacitko "PUSH" pro nasledujici operace:
stisknéte toto tlacitko pro otevreni/zavieni krytu sbérného kose.
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Dalkové ovladani

1) Displej
2) Tlacitko PLAN (nastaveni ¢asovace)

3) Tlac¢itko HOME (automatické nabijeni,
vysavac za¢ne hledat nabijeci zdkladnu pro dobiti baterie)

4) Smérova tlacitka (manudlni navigace pohybu robota
L [l mimo uklizeci rezim, béhem navigace robot nevysava)
5) Tlacitko ON/OFF (zapnuto/vypnuto/start/stop)
6) Tlacitko MODE (vybér rezimu uklidu)
7) Tlacitko CLK (nastaveni hodin)
8) Tlacitko MAX (program s turbo sanim)
Pomoci dalkového ovladace mUzete ovladat roboticky vysavac
pfi vizudlnim kontaktu. Pfed pouzitim dalkového ovladace se
ujistéte, ze hlavni vypinac na téle robotického vysavace je
e LB s v poloze Zapnuto. Namifte dalkovy ovladac na roboticky
vysavac a stisknéte pozadovanou funkci.
n n Poznamka: pred pouzitim vlozte do dalkového ovladace dvé
baterie typu AAA. Pokud nebudete del$i dobu ovladac pouzivat,
baterie vyjméte.

] -
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Pomoci dalkového ovladace muzete ovladat roboticky vysavac. Pied pouzitim dalkového ovladace se
ujistéte, ze hlavni vypinac na téle robotického vysavace je v poloze Zapnuto. Namifte dalkovy ovladac na
roboticky vysavac a stisknéte pozadovanou funkci.

Poznamka: pred pouzitim vlozte do dalkového ovladace dvé baterie typu AAA.

Pokud nebudete delsi dobu ovlada¢ pouzivat, baterie vyjméte.

Pouzivani robotického vysavace

Nastaveni hlasu robota

Pro nastaveni hlasu robota do cestiny pouZzijte troj-hmat dle obrazku.
Jednou rukou soucasné stisknéte na dalkovém ovladaci tlac¢itka CLK

a ON/OFF a poté druhou rukou stisknéte tlacitko @ pfimo na
dotykovém displeji robotického vysavace.

Opakovanym stisknutim tla¢itka MODE na déalkovym ovladaci vyberte
pozadovany jazyk pro svého robota. Na displeji dalkového ovladace
muzete sledovat zménu volby.

MODE 1 - Angli¢tina / MODE 2 - Ce$tina / MODE 3 - Madarstina
Volbu potvrdte tlacitkem ON/OFF.

Nabijeni

Roboticky vysavac je nabijen akumulatorem, umisténym v téle vysavace. Po skonceni tklidu robot sam
vyhledd nabijeci zadkladnu a zahdji dobijeni. Pro maximalni Zivotnost baterie respektujte doporuceni pfi
pravidelném uzivani robota i pfi delsim pferuseni pouzivani (napt. odjezd na dovolenou).

Doporucujeme nabijeci zdkladnu ponechavat neustale aktivni, pfipojenou do el. sité a roboticky vysavac
v mezifazich pravidelného uklidu zaparkovany v zékladné. Spotreba el. energie je minimalni. Nabijeci
zakladna zajistuje optimalni péci o akumulétor a roboticky vysavac je navic vzdy pfipraven k pouziti”
Pokud nechcete kontinudlné vyuzivat nabijeci zakladnu, je mozné robota uchovavat mezi jednotlivymi
cykly ve vypnutém stavu. Po skonceni uklidu robota neprodlené dobijte na plnou kapacitu baterie a poté
vypnéte hlavnim vypinacem na boku téla robota. Jediné takto muzete robota uchovat pro dalsi pouziti,
bez rizika poskozeni akumulatoru.
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Umisténi nabijeci zakladny

Umistéte nabijeci zakladnu ke zdi a odstrarite vSechny pfedmé-
ty ve vzdalenosti 1 m na obé strany a 2 m pied zakladnou, aby
nebyl rusen navadéci paprsek pro automatické zaparkovani.
Pokud navadécim paprskiim budou brénit pfedméty umisténé
v okoli zéakladny, nebude robot moci nabijeci zdkladnu vyhle-
dat a spravné zaparkovat. Nabijeci zakladnu mizete pfipevnit
k podlaze pomoci oboustranné lepici pasky.

Pokud je roboticky vysavac vypnuty, zapnéte ho pomoci hlavniho vypinace do
polohy Zapnuto.
(Pokud nedostane roboticky vysavac Zzadny povel béhem dalsich 20 sekund, pfejde automatic-
ky do rezimu spanku.)
Pozn. A) Nechte hlavni vypinac v poloze Zapnuto, pokud bude v poloze Vypnuto, roboticky
vysavac nebude pracovat.
B) Pokud prepnete vypinac¢ do polohy Vypnuto, hodnoty nastavené v rezimu
¢asovace uklidu, budou vymazany.

Pozor! Pred nabijenim se ujistéte, ze hlavni vypinac je v poloze Zapnuto. Pokud bude v poloze
Vypnuto, roboticky vysavac se nebude nabijet.

Manualni nabijeni vysavace
A) Nabijeni vysavace napfimo pres sitovy adapter.
Nejprve zasurite konektor sitového adaptéru do prislusného otvoru na téle robotického vysa-
vace a poté zasurnite sitovy adaptér do zasuvky. Viz obr. A
B) Nabijeni vysavace pomoci nabijeci zékladny.
Zasunte konektor sitového adaptéru do pfislusného otvoru na nabijeci zakladné nasledné
zasunte sitovy adaptér do zasuvky a nabijeci zakladna se zapne. Stisknéte tlacitko,,HOME" na
dalkovém ovladaci nebo dotykovém displeji vysavace a roboticky vysavac se automaticky vrati
do nabijeci zdkladny a za¢ne se nabijet. Viz obr. B

n Automatické nabijeni

Pokud vysavac béhem uklidu rozpozna, Ze je baterie vybitd, automaticky za¢ne hledat nabijeci
zakladnu, aby se mohl nabit.

Pokud roboticky vysavac uklizi v jiné mistnosti nez je nabijeci zakladna, mize byt pro néj
obtizné po skonceni uklidu nabijeci zékladnu najit. Poté nejcastéji zlistava po vybiti na misté,
kde finalné vycerpal svou kapacitu baterie. Poté jej manualné preneste k zdkladné a dejte
nabijet.



Obecné pokyny pro nabijeni

® Nechdvejte nabijeci zakladnu neustéle zapnutou do sité, pokud nebude zapnutd, roboticky
vysavac ji nedokdze najit a nebude se moci automaticky nabijet.

e Pied nabijenim baterie, musi byt hlavni vypinac na boku vysavace v poloze Zapnuto.

® Pfed prvnim pouzitim nabijte baterii robotického vysavace do plného nabiti.

® Po Uplném vybiti baterie, dejte roboticky vysavac co nejdfive nabijet.

e Pokud nebudete roboticky vysavac¢ delsi dobu pouzivat, pfepnéte hlavni vypina¢ na boku
vysavace do polohy Vypnuto.

® Béhem nabijeni, roboticky vysava¢ nepouzivejte.

Stav baterie na displeji vysavace

FU

baterie je pIné nabita

1)
LL
I Dbaterie je vybita

A

probiha nabijeni

Tipy na prodlouzeni zZivotnosti baterie

A) Pred prvnim pouzitim nabijte baterii robotického vysavace do pIného nabiti.
B) Pokud je baterie vybita, dejte roboticky vysava¢ neprodlené nabijet.
C) Pokud nebudete roboticky vysavac delsi dobu pouzivat, nabijte pIné baterii, vypnéte roboticky vysavac
hlavnim vypinacem a ulozte ho na chladné a suché misto.
D) Pokud jste nepouzivali roboticky vysavac déle nez ti mésice, nabijte ho pfimo pomoci sitového adaptéru.
E) Mezi jednotlivymi uklizecimi cykly nechdvejte vysava¢ na nabijeci zakladné, stara se o optimalni stav baterie.
F) Nikdy nenechavejte roboticky vysavac zapnuty ve vybitém stavu! Tim muze dojit k nevratnému poskozeni
akumulatoru. Proto, pokud je robot vybity, umoznéte mu automatické dobiti pres nabijeci zakladnu nebo
jej neprodlené dobijte pomoci adaptéru. PIné nabity robot muze zdstat v nabijeci zakladné pfipraven
k dalsimu uklidu nebo jej vypnéte hlavnim vypina¢em na boku téla robota a uloZte k dalsimu pouziti.

Zapnuti / rezim pfipraven / rezim spanku/ vypnuti

n Zapnuti

A) Ujistéte se, Ze hlavni vypinac na téle robotického vysavace je v poloze Zapnuto.

B) Stisknéte tlacitko @ na robotickém vysavaci nebo tlacitko "ON/OFF" na dalkovém ovladani

a vysavac zacne s tklidem.

Poznamka: Pokud je robot v rezimu spanku, stisknéte @ na robotickém vysavaci nebo

"ON/OFF" na délkovém ovladaci a roboticky vysavac se probudi z rezimu spanku. Stisknéte

tlacitko @ na robotickém vysavaci nebo,ON /OFF na dalkovém ovladani znovu a roboticky vysavac
zacne s Uklidem.

Rezim pfipraven
Rezim pfipraven znamena, ze roboticky vysavac je zapnuty a ¢ekd na vas vybér programu uklidu.
Preruseni probihajiciho tklidu do klidového rezimu pfipraven provedete tak, Ze v rezimu uklidu
stisknéte @ na robotickém vysavaci nebo,ON/OFF, na dalkovém ovladani. Roboticky vysavac
prerusi uklid a zGstane v reZimu pfipraven.

Rezim spanku
Rezim spanku slouzi pro Usporu energie, pokud roboticky vysavac del$i dobu nepouzivéte.
Z rezimu spanku muZze byt robot probuzen stisknutim tlacitka @ na robotickém vysavaci nebo
tlacitkem "ON/OFF" na dalkovém ovladani. Pro prepnuti robota do rezimu spanku z rezimu pfipraven
drzte tlacitko @ na robotickém vysavaci po dobu 3 sekund nebo do rezimu spanku prejde auto-
maticky pokud nedostane zadny pfikaz po dobu delsi nez 60 sekund. Rezim se neaktivuje pokud je
robot pfipojen do el. sité nebo umistén v nabijeci zdkladné.

n Vypnuti

Roboticky vysavac zcela vypnete prepnutim hlavniho vypinace na boku téla vysavace do polohy
+OFF“/Vypnuto.

CZ
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Rezimy uklidu

® Pokud roboticky vysavac zahaji uklid z nabijeci zékladny, po skonceni uklidu ji automaticky opét
vyhleda a zahdji dobijeni.
® Pokud roboticky vysavac zahaji uklid mimo nabijeci zakladnu, ukon¢i uklid na stejném misté kde zacal.

Rychly systematicky uklid (AUTO cleaning)

Béhem tohoto programu uklizi robot systematicky a projede kazdé misto pouze jedenkrét. Jakmile
pokryje celou plochu prostoru, uklid ukon¢i. Tento rezim je vhodny pro pravidelny udrzovaci uklid.

® Aktivace rezimu: Stisknéte tIaél’tko@ na dotykovém displeji robota anebo tlacitko ON/OFF na dal-
kovém ovladani. Pro preruseni uklidu stisknéte opét tlacitko (1) na dotykovém displeji vysavace nebo
tlac¢itko ON/OFF na dalkovém ovladadi. Rezim je mozné spustit také v mobilni aplikaci.

® Délka rezimu: Zalezi na velikosti uklizeného prostoru. Robot sdm pozna, kdy je plocha kompletné
pokryta.

Dukladny uklid (Deep cleaning)

Béhem tohoto programu robot uklizi systematicky a kazdé misto projede dvakrat. Tim je zajistén
duakladny a peclivy uklid. Tento rezim je vhodny pro dakladny uklid mensich prostor.

® Aktivace rezimu: Spustte systematicky uklid tlacitkem ON/OFF na dalkovém ovladani. Jakmile se
robot d4 do pohybu stisknéte na ddlkovém ovladani tlac¢itko ,MODE" 4x po sobé. Na displeji ovladace
se v pravém dolnim rohu zobrazi,MODE 4" a na displeji robotického vysavace se zobrazi,Mod4". Mezi
pfepinanim jednotlivych médui vzdy vyckejte na potvrzeni volby zvukovym signalem vysavace. Pro
prerusdeni uklidu stisknéte tlacitko ON/OFF na dalkovém ovladaci.

® Délka rezimu: Zalezi na velikosti uklizeného prostoru.

Uklid s turbo sanim (Max cleaning)

Béhem tohoto uklidu robot automaticky aktivuje turbo sani, zvysi otac-
ky rota¢niho kartace a zpomali pohyb tak, aby vysavani bylo u¢innéjsi.
® Aktivace rezimu: Stisknéte tlac¢itko ,MAX" na dotykovém displeji
vysavace nebo na dalkovém ovladani. Pro preruseni tklidu stisknéte
tlacitko @ na dotykovém displeji vysavace nebo tlacitko ON/OFF na

dalkovém ovladaci.
¢ Délka rezimu: ZaleZi na velikosti uklizeného prostoru.

Mokré vytirani (Wet cleaning)

Tento rezim je urceny pro kvalitni mokré vytirani s dolestovanim podlahy. Béhem uklidu robot vysava
a vytira soucasné. Stirani podlahy probiha v rliznych smérech a cyklech a diky tomu je zajisténo nejen
maximalni pokryti celé plochy, ale i vysoce efektivni dolestovani podlahy. Pro zachovani vysoké kvality
uklidu doporucujeme tento program nezkracovat a nechat probéhnout az do konce.

® Aktivace rezimu: Spustte systematicky uklid tlacitkem ON/OFF na dalkovém ovladani. Jakmile se
robot da do pohybu stisknéte na dalkovém ovladani tla¢itko ,MODE” 3x po sobé. Na displeji ovladace
se v pravém dolnim rohu zobrazi,MODE 3“ a na displeji robotického vysavace se zobrazi,Mod3". Mezi
prepinanim jednotlivych madul vzdy vyckejte na potvrzeni volby zvukovym signalem vysavace.

Pro preruseni uklidu stisknéte tla¢itko ON/OFF na délkovém ovladaci.

® Délka rezimu: Do vycerpani kapacity baterie.
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Cileny uklid SPOT

Béhem tohoto uklidu robot vyuziva turbo sani a systematicky

a precizné uklidi danou plochu o rozloze 2 x 2 m2 Tento program je
vhodny pro uklid napft. rozsypaného smeti nebo kusovych koberct.
Po skonceni uklidu se robot zastavi na misté a zlistane pfipraven
pro dalsi pokyny.

® Aktivace rezimu: Spustte systematicky uklid tlacitkem ON/OFF
na dalkovém ovladani. Jakmile se robot d& do pohybu stisknéte

na dalkovém ovladani tlacitko ,MODE" 2x po sobé. Na displeji
ovladace se v pravém dolnim rohu zobrazi,,MODE 2" a na displeji
robotického vysavace se zobrazi,Mod2". Mezi prepinanim jednot-
livych médi vzdy vyckejte na potvrzeni volby zvukovym signalem
vysavace. Pro preruseni Uklidu stisknéte tlacitko ON/OFF na
dalkovém ovladaci. Rezim je mozné spustit také v mobilni aplikaci.

Uklid rohd a podél zdi

V tomto rezimu, bude roboticky vysavac uklizet podél stén mist-
nosti nebo hran nabytku a diikladné vymete rohy. Nejprve uklizi
podél stén ve vzdalenosti cca 10 cm a pfi druhém prljezdu tésné
podél stén. Po skonceni uklidu se robot automaticky zaparkuje do
nabijeci zakladny.

® Aktivace rezimu: Stisknéte tlacitko "WALL" a na dotykovém
displeji vysavace nebo aktivujte program na dalkovém ovladani.
Nejprve spustte systematicky uklid tlacitkem ON/OFF na dalko-
vém ovladani. Jakmile se robot da do pohybu stisknéte na dalko-
vém ovladani 1x tla¢itko ,MODE" . Na displeji ovladace se

v pravém dolnim rohu zobrazi,MODE 1” a na displeji robotického
vysavace se zobrazi,Mod 1" Mezi pfepinanim jednotlivych médu
vzdy vyckejte na potvrzeni volby zvukovym signalem vysavace.
Pro preruseni uklidu stisknéte tlacitko ON/OFF na délkovém
ovladaci. Rezim je mozné spustit také v mobilni aplikaci.

® Délka rezimu: Zalezi na velikosti uklizeného prostoru.

Rezim ¢asovace uklidu

Pro naprogramovani ¢asovace, opusti roboticky vysavac v nastave-
ny cas a den, nabijeci zdkladnu a za¢ne automaticky uklizet

v rezimu Quick cleaning. Pro ¢asovany uklid musi byt robot vzdy
pripraven v nabijeci zakladné. Po skon¢ni uklidu se automaticky do
zdkladny zpét zaparkuje.

Odlozeny start doporucujeme vyuzivat pouze pfi vysavani nebo
uklidu na sucho. Nebo naplnit nddobku na vodu bezprostfedné
pred zahdjenim nacasovaného uklidu. Pokud je nadobka naplnéna
vodou pfedem, mohlo by u odloZzeného startu dojit k promoceni
podlahy jiz béhem ¢ekani robota na automatické spusténi v napro-
gramovany cas.

* Aktivace rezimu: viz. Casovac uklidu, str. 12

* Délka rezimu: Zalezi na velikosti uklizeného prostoru.
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Casovac¢ uklidu

Pomoci ¢asovace Uklidu mlzete nastavit planovany uklid. Roboticky vysava¢ automaticky za¢ne uklizet
v naprogramovany cas a den.

Pozor: OdlozZeny start uklidu nikdy nepouzivejte pro mokry uklid, kdy je nddrzka naplnéna vodou. Mohlo
by dojit v nadmérnému provlhéeni podlahy v okoli nabijeci zakladny.

Casovac uklidu je mozno nastavit ptehledné a pohodiné pfimo v aplikaci, na dalkovém ovladaci nebo
na displeji robota.

Nastaveni ¢asovace uklidu (planovany uklid)

Roboticky vysava¢ mUze byt programovan pouze v rezimu pfipraven nebo v rezimu nabijeni. Pokud je
roboticky vysavac v rezimu spanku, stisknéte tlacitko () na robotickém vysavaci nebo
"ON/OFF" na dalkovém ovladani pro prechod do rezimu pfipraven.

Pred nastavovanim ¢asovace uklidu nastavte nejprve aktudlni ¢as na dotykovém displeji robota a délko-
vém ovladani.

Nastavovani aktualniho casu

A) Nastavovani aktualniho ¢asu na robotickém vysavaci

Kratce stisknéte tla¢itko,PLAN” a na dotykovém displeji robotického vysavace se zobrazi aktualné
nastaveny cas a prvni dvé Cislice vlevo zacnou blikat. Stihnéte tlacitko "HOME" pro zvyseni hodnoty nebo
tlacitko "MAX" pro snizeni hodnoty. Pokracujte nastavenim minut. Stisknéte tlacitko @ a rozblikaji se
pravé dvé dislice. Stihnéte tlacitko "HOME" pro zvyseni hodnoty nebo tlacitko "MAX" pro snizeni hodnoty.
Pro potvrzeni nastavenych udaju stisknéte tlacitko

Nastavené udaje jsou uloZzeny do paméti robota az ve chvili, kdy se zpét rozsviti modré kontrolky ,HOME"
a "MAX". Pokud tyto kontrolky nesviti, robot jesté zpracovava udaje, béhem této doby, prosim,
nezadavejte zadné dalsi povely.

Stisknéte tlacitko ,PLAN” pro opusténi rezimu nastavovani casu. (Pokud stisknete tlacitko ,PLAN” béhem
nastavovani ¢asu, nebudou nastavené hodnoty uloZeny.)

B) Nastavovani aktualniho ¢asu na dalkovém ovladani

Dlouze stisknéte a drzte tlacitko,CLK" na dalkovém ovladani dokud se na jeho displeji nerozblikaji prvni
dvé cislice vlevo. Pomoci Sipek nahoru a dolu na smérovém tlacitku nastavte pozadovanou hodnotu
hodin. Stisknutim Sipky vpravo prejdete na nastaveni minut. Pro potvrzeni nastavenych udaju stisknéte
tlacitko ,,CLK". Pro spravné fungovani dalkového ovladani s vysava¢em je nutné nastavit stejny aktualni
¢as na obou zafizenich.

Nastavovani ¢asovace uklidu

A) Nastavovani ¢asovace uklidu na robotickém vysavaci
Nyni nastavite cas, kdy vysavac kazdy den v tydnu zacne sam s automatickym uklidem.

Stisknéte a drzte po dobu 3 sekund tlacitko ,PLAN". Na displeji robotického vysavace se zobrazi ,00:00”
a rozblikaji se prvni dvé ¢islice vlevo pro nastaveni hodin. Stihnéte tla¢itko "HOME" pro zvyseni hodnoty
nebo tlacitko "MAX" pro snizeni hodnoty. Pokracujte nastavenim minut. Stisknéte tlacitko

a rozblikaji se pravé dvé ¢islice. Stihnéte tlacitko "HOME" pro zvyseni hodnoty nebo tlacitko "MAX" pro
snizeni hodnoty. Pro potvrzeni nastavenych udaju stisknéte tlacitko @ Za nékolik vtefin se zobrazeni
nastaveného ¢asovace pro uklid zméni v aktualni ¢as. Nastavené udaje jsou ulozeny do paméti robota
az ve chvili, kdy se zpét rozsviti modré kontrolky na ,HOME" a "MAX". Pokud tyto kontrolky nesviti, robot
jesté zpracovava Udaje, béhem této doby, prosim, nezadavejte zadné dalsi povely.

Ve vami nastaveném case bude robot provadét uklid kazdy den v tydnu.

Pro kontrolu nastavenych Gdajd, stisknéte tlacitko ,PLAN" na dalkovém ovladani a na dotykovém
displeji vysavace se zobrazi ¢as, v kolik hodin vysava¢ za¢ne s uklidem.
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B) Nastavovani ¢asovace na dalkovém ovladani

Odlozeny start na dalkovém ovladani se nastavuje jako prodleva v(i¢i readlnému ¢asu. Casova prodleva,
po které zacne roboticky vysavac s Uklidem, se nastavuje po celych 30 minutach.

Dlouze stisknéte a drzte tlacitko,PLAN" na dalkovém ovladani dokud se na jeho displeji nerozblikaji
prvni dvé cislice vlevo. Pomoci Sipek nahoru a dolu na smérovém tlac¢itku nastavite ¢asovou prodlevu.
Pro potvrzeni nastavenych Udaju stisknéte tlacitko,ON/OFF*“. Pokud nastaveni probéhlo spravné, ozve se
kratky zvukovy signal.

Pro spravné fungovani ¢asovace je nezbytné mit nastaven shodny aktualni ¢as na dalkovém ovladani

a vysavaci soucasné.

Priklad: pokud je prdvé na vasich hodindch 9:00 hodin rdno a nastavite prodlevu 6:30, roboticky vysavac zacne
s Uklidem po 6 hodindch a 30 minutdch od nastaveni casovace, to znamend v 15:30 odpoledne, tento naca-
sovany udaj se po uloZeni nastaveni bude zobrazovat i na displeji vysavace. Pokud nechdte zapnuty hlavni
vypinac na robotickém vysavaci, zopakuje se po nabiti stejny tklid v 15:30 kaZdy dalsi den.

Pro kontrolu spravného nastaveni ¢asovace, stisknéte tlacitko,,PLAN” na dalkovém ovladaci a na
dotykovém displeji robota se zobrazi nastaveny ¢asovag, tedy v kolik hodin vysavac za¢ne s uklidem.
Tento udaj se po nékolika sekundach opét automaticky zméni v aktudlni ¢as.

Zruseni casovace

Pro zrueni ¢asovace nastavte na dotykovém displeji vysavace nulové hodnoty 00:00.

Stisknéte a drzte po dobu 3 sekund tlacitko ,PLAN". Na displeji robotického vysavace se rozblikaji prvni
dvé cislice vlevo pro nastaveni hodin. Stihnéte tlacitko "HOME" pro zvyseni hodnoty nebo tlacitko
"MAX" pro snizeni hodnoty a nastavte 00. Pokracujte v nastaveni minut. Stisknéte tlacitko

a rozblikaji se pravé dvé cislice. Stihnéte tlacitko "HOME" pro zvyseni hodnoty nebo tlacitko "MAX" pro
snizeni hodnoty a nastavte 00. Pro potvrzeni nastavenych udaju stisknéte tlacitko Za nékolik vtefin
se zobrazeni nastaveného ¢asovace pro uklid zméni v aktualni ¢as. Nastavené tdaje jsou ulozeny do pa-
méti robota az ve chvili, kdy se zpét rozsviti modré kontrolky na ,HOME" a "MAX". Pokud tyto kontrolky
nesviti, robot jesté zpracovéava Udaje, béhem této doby, prosim, nezadavejte zadné dalsi povely.

Pro kontrolu nastavenych udajd, stisknéte tlacitko ,PLAN" na délkovém ovladani a na dotykovém
displeji vysavace se zobrazi ¢as 00:00. Nyni ¢asovac neni nastaven.

Roboticky vysavac je osazen tfemi typy senzord, které zajistuji orientaci v prostoru a také ovliviiuji pohyb
kolem nabytku ¢i zdi.
® IRsenzory ® Ultrazvukové senzory ® Magnetickd podlahova ¢idla

Cerny nabytek

V pfipadé, Ze je v mistnosti tmavy nabytek, nebo stény, nemusi dojit ke spravnému odrazu IR paprsku do

senzorUd v narazniku a vysavac se v takovém piipadé odrazi od piekazky odpruzenym naraznikem. Podobné
to je v pfipadé, Ze ma vysavac pied sebou Uzkou prekazku (napt. noha zidle). V téchto pfipadech se nejednd

o vadnou funkci vysavace, ale konstrukéni vlastnost a je to zcela normalni jev. Tento roboticky vysavac, je

ale navic vybaven ultrazvukovymi senzory, které ¢erné plochy dobie rozpoznaji a snizuji tak, oproti béznym

robotdm, pravdépodobnost narazu az o 70%.

Velmi tmava, ¢erna nebo barevné kontrastni podlaha

Vzhledem k principu funkce proti padovych IR senzor(i neni uklid téchto podlahovych krytin pro robotické

vysavace vhodny.
Pokud se vyskytne problém pfi uklidu takové podlahy, robot pfed podlahou couva, vyhyba se ji apod.,
feseni muze pfinést odborné odpojeni proti padovych senzord, které jsou umistény na podvozku robota.

Upravu je mozné provést pouze v ptipadé, ze se v domacnosti nevyskytuje zadné schodi$té nebo vyvyseny
prostor, ze kterého by to robot po odpojeni téchto senzorl mohl spadnout. Pro provedeni Upravy se obrat-

te na nas autorizovany servis.
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Typy vysavani

V zavislosti na typu vasi podlahy si mlzete zvolit a ménit dle potieby typ saci hlavice. Pokud mate pod-
lahu hladkou nebo vyuZivate robota pro vytirani, pouzijte pro maximalni efekt uklidu samostatnou saci
hlavici EASY PET. Pokud bude robot pouze vysavat a potiebujete vysat i koberce, vyuzijte hlavici

s rota¢nim kartacem ACTIVE BRUSH nebo lamelovym kartacem AIRMAX.

Saci hlavice EASY PET

+ hladké podlahy, dievéné a laminatové podlahy a v rezimu vytirani
« Uklid zvifecich chlupt

Volba této samostatné saci hlavice je idedIni pokud, néktery ¢len domécnosti ma dlouhé vlasy,
nebo Zije-li s vdmi chlupaty domaci mazlicek. Tento typ saci hlavice bez rota¢niho kartace silnym
tahem bez problémi nasaje chomacky vlast nebo zvireci srsti a odpada naroc¢né ¢isténi namota-
nych vlast pii udrzbé kartace.

Saci hlavice ACTIVE BRUSH s rota¢nim kartacem

- vice znecisténé hladké podlahy, napf. se zaschlymi necistotami
+ koberce

10 000 AIRMAX TECHNOLOGY

Extra Uc¢inné vysavani. Vhodné zejména na koberce s kratkymvlasem i hladké podlahy.

Specialni lamelovy kartac nasadte do saci hlavice Active brush, misto stétinového rota¢niho kartace
a hlavici usadte do podvozku robota.

Vymeéna cisticich hlavic

A) Zatlacte zobacek pro uvolnéni hlavice a vyjméte saci hlavici

B) Sroubovak nebo jiny pfedmét zasunte do vnéjsiho otvoru zamku a zamek uvolnéte smérem nahoru
C) Odstrante mfizku

D) Uvolnéte zamek kartace na pravé strané a vyjméte kartac
Podrobny navod najdete na https://www.robzone.cz/vse-o-nakupu/navody-k-vysavacum/

L

Suché, vihké a mokré vytirani

Roboticky vysava¢ DUORO XCLEAN je vybaven dvéma riiznymi mopy na mokré, suché a vihké vytirani
a mopovacim modulem s nddrzkou pro vodu. Pfi vytirdni podlahy je nutné vzdy mop pfipevnit na mo-
povaci modul. Ujistéte se, ze v uklizeném prostoru neni nikde koberec, vysoké prahy nebo prechodové
listy, na kterych by robot s mopem mohl uviznout.
Pozor: Mop nikdy nepouzivejte v mistnostech s celoplodnymi koberci!

Pri vihkém a mokrém vytirani nikdy nevyuzivejte funkci odlozeného startu,

aby nedoslo k nadbyte¢nému provlhéeni podlahy v okoli nabijeci zakladny.




A. Instalace mopovaciho modulu a mopt

n 1. Instalace mopu
Pripevnéte mop na spodni stranu mopovaciho modulu
pomoci specidlniho suchého zipu a ujistéte se, Ze je pevné
‘ o uchycen viz Obr. 1. Mop zvolite podle toho zda bude robot
L --'—b\"\ vytirat na sucho nebo na mokro.

2. Instalace mopovaciho modulu s mopem na télo vysavace.
Otocte vysavac a nasadte drzak mopu na télo robotického
vysavac tim, ze vystupky na drzdku mopu zasunete do spo-
jovacich mist v téle robotického vysavace. nasadte mopovaci
modul na spodni ¢ast robota, viz Obr. 2.

Suché a vihké vytirani

Pro suché stirani zvolte mikrovlaknovy mop, pfipevnéte jej na mopovaci modul. Nadrzku neplrite vodou!
Néadrzka v tomto pfipadé zlstava prazdna a slouzi pouze jako nosi¢ mopu. Modul pfipevnéte na spodni
stranu robota.

Pro vlhké stirani podlahy nejprve diikladné mop namocte, stiedné vyzdimejte a pfipevnéte na mopovaci
modul.

Mokré vytirani

n Nejprve sundejte drzak mopu se zdsobnikem vody z téla vysavace, az poté naplrite zasobnik vodou.
Nikdy neplnte zasobnik ani nenamacejte mop, kdyz je ptipevnény k vysavaci, mohlo by dojit
k poskozeni pristroje.

Pripevnéte mop na drzak. Mop muzete pfedem namocit do vody nebo smési oblibeného saponatu
(ten ale nikdy nelijte do nadrzky).

Otevrete otvor nadrzky. Naplite zasobnik vodou. Nepouzivejte vodu teplejsi nez 300C. PInéni pujde
Iépe mensim proudem vody. Pro odstranéni vzduchovych bublin a vyuZiti pIné kapacity zasobniku jej
pfi pInéni dle potieby mirné naklanéjte. Zaviete otvor pro plnéni zasobniku.

Pred instalaci drzaku mopu na télo robotického vysavace, se ujistéte, Zze na drzaku nezdstava voda.

E Nasadte drzak mopu na télo robotického vysavac tim, ze vystupky na drzaku mopu zasunete do spo-
jovacich mist v téle robotického vysavace a cely mopovaci modul silné pfitisknéte k podvozku robota.

E Pouzijte saci hlavici EASY PET (bez rota¢niho kartace), ktera je nezbytna pro spravnou funkci vytirani.

+ Pro lepsi funkci mizete mop pred zahajenim vytirani namocit do vody a lehce vyzdimat a az
poté pripevnit na mopovaci modul.
+ Pro zvyseni Gcinnosti mokrého vytirani podlahy namocte mop ve vodeé s pfidavkem saponétu na
myti podlah. Mop pred pouzitim lehce vyzdimejte.
+ Pokud vam po skonceni vytirani ziistane v nadrzce voda, vylejte ji.

Vodu napoustéjte vyhradné do vodni nadrzky Do vodni nadrzky pouzivejte vyhradné

v mopovacim modulu k tomu urcené, nikdy ¢istou vodu bez pfidani saponat. V opac-
nelijte vodu do zadnych jinych ¢asti vysava- ném piipadé riskujete zaneseni provihco-
Ce, riskujete tim trvalé poskozeni elektroniky vacich kandlkd a nasledné Spatnou funkci
robota. vytirani.
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Vymezeni prostoru magnetickou paskou

Magneticka paska vytvaii pro roboticky vysavac sténu, pies kterou nepiejede.
Magnetickou pasku muzete pouzit k tomu, aby roboticky vysava¢ neopustil
mistnost, ve které uklizi (umistéte ji mezi zarubné dveti), nebo aby ochranila
kfehké pfedméty od kontaktu s robotickym vysavacem. Magnetickou pasku
muzete také pouzit k oznaceni koberce pfi vytirani.

Mobilni aplikace

Roboticky vysava¢ mlzete pohodiné ovladat pomoci mobilni aplikace.
Aplikaci je mozné stahnout zde: www.robzone.cz/mobilni-aplikace-DXC

Aplikace je kompatibilni se systémy Android a iOS.

Krok 1: Stahnéte aplikaci Robzone do svého telefonu nebo tabletu

Krok 2: Zaregistrujte se do aplikace Robzone

Krok 3: Sparujte svého robota s aplikaci ...a tklid online mize zacit

Co vSe vam aplikace umoziuje?

Sledovani mapy uklidu v redlném case.

Robot vykresluje a online sdili pfesnou trasu svého pohybu pfi tklidu.
Kontrola stavu robota v daném okamziku. QR kod
Volba vybranych rezim uklidu. k vasi aplikaci
Spusténi a ukonceni uklidu kdykoliv a odkudkoliv chcete.

Smérové ovladani vysavace.

ov v

Snadné cisténi sbérného kose

Hlavni jemny filtr

Odpadni
nadoba

Vycistéte sbérny kos idedlné pred kazdym

pouzitim, nebo vzdy kdyz je plny, pro vyssi
efektivitu tklidu. Pfi vyméné nebo &igténi HEPA filtr
Hepa filtru prosim dbejte na spravné
vlozeni filtru a tésniciho rdmecku zpét do S
. M A% e Tésnéni
sbérného kose. Idedlné vénujte pozor-
HEPA filtru

nost jeho sprdvnému umisténi jesté pred
vyjmutim. 0

1. Filtr viozte do ramecku
2. Rdmecek spolecné s filtrem zasurite do ur¢eného otvoru tak, aby filtr byl umistén zcela uvnitf nadoby
a vycnélek tésniciho ramecku (A) sméroval dol(, do ¢asti vykrojené pro snadné vyjimani filtrace.
V pfipadé potieby je mozné sbérny kos umyt pod tekouci vodou vodou.
Pred umytim sbérného kose je nutné vyjmout hepa filtr.
Pred pouzitim jednoduse oplachnéte odpadni nadobku vodou a zabranite tak naslednému
vifeni prachu a druhotnému znecistovani vzduchu prachem. Po omyti ko$ nechte oschnout
nebo jej ddkladné vysuste. Hepa filtr nasazujte do pouze dikladné osusené odpadni naddoby.
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Cisténi filtr

Cisté filtry a prazdny ko$ vyrazné zvy3uiji kvalitu Gklidu.
A) Po zhruba 15-30 dnech, o¢istéte HEPA filtr ste¢kem.
B) Hlavni i HEPA filtr mohou byt v piipadé nutnosti vyménény za nové.
Pfi vyméné HEPA filtru nevyhazujte tésnéni kolem HEPA filtru.
HEPA FILTR NIKDY NEMYJTE VODOU. Zivotnost HEPA filtru je zhruba 1 rok.
NIKDY NEPOUZIVEJTE ROBOTICKY VYSAVAC BEZ HEPA FILTRU.
FILTRY NIKDY NESUSTE NA PRIMEM SLUNCI.

Vyjméte
a ocistéte HEPA filtr.

Oteviete odpadni nadobu
a vyjméte Hlavni jemny filtr. | Vysypte necistoty z kose.

Vymyjte odpadni nddobu vodou Vratte Hepa filtr a Hlavni jemny filtr

a Hlavni jemny filtr ocistéte Stéteckem. zpét do sbérného kose.
Cisténi kolecek a senzort Cisténi kontakta pro nabijeni
Zlehka otfete kole¢ka a senzory hadfikem nebo Zlehka otete kontakty pro nabijeni, jak na

Stéteckem. Kolecka ocistéte od namotanych vlast

a necistot. l
—

robotickém vysavaci, tak nabijeci zakladné,
hadiikem nebo stéteckem.
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Cisténi boc¢nich kartaca

¢ Zkontrolujte boc¢ni kartace, zdali nejsou poskozené, nebo zda %
na nich neulpély néjaké necistoty. =

¢ Ocistéte bo¢ni kartace pomoci hadfiku.

vyjméte je a namocte po dobu 5 sekund do horké vody. Ii- ¢

fa o

¢ Pokud jsou boc¢ni kartace zvinéné, nebo rozcepyiené, T

» Pokud jsou boéni kartace nenavratné poskozené, vyménte ’%
je za nové. Vyjméte tahem vzhuru, nasadte stlacenim dold. [~ =

.-'-'..

Cisténi saci hlavice EASY PET a prachového senzoru

Vyjméte samostatnou saci hlavici EASY PET z robotického vysavace a ocistéte saci otvor i prachovy senzor
pomoci hadfiku, nebo stétecku, podle nakresu uvedeného nize.

Uvolnéte zdmek stlacenim pojistky na
pravé strané vyménné hlavice, a lehkym
tahem smérem doprava vysurite bezpec-
nostni zdpadky. Poté je mozné hlavici
volné vyjmout. Pii zasouvani hlavice zpét
do vysavace postupujte stejné v opa¢ném
poradi. Nejprve zasurite bezpecnostni
zapadky na jedné strané a poté zatlacte

v misté zamku tak, aby lehkym cvaknutim
zapadla pojistka zamku.

Pozor: Prachovy senzor nesmi pfijit
do styku s vodou!

Cisténi vodni nadrzky

e V pfipadé, ze mate tvrdou vodu mize dojit k zaneseni zavzdusrnovaciho kanalku, ktery snadno
vycistéte tenkym dlouhym Spendlikem.

® Po kazdém vytirani vyplachnéte vodni nadrzku a nechte proschnout mop.

e Pokud mate tvrdou vodu, mUze se stat, ze vodni kdmen usazeny v nadrzce zkomplikuje provlh-
¢ovani mopu pfi vytirani. Odvapnéte nadrzku pomoci pfipravkd k tomu urcenych nebo octovou

vodou.
A

Péce o mopy

Mopy je mozné prat v automatické pracce , program pro jemné pradlo s teplotou vody max 30 0C.
Po vypréni doporucujeme mop vyrovnat a nechat proschnout na rovném podkladu.
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Cisténi hlavice s rota¢nim kartaéem

Vyjméte dil s rotacnim kartd¢em. Vyndejte dil kartace a ocistéte, jak kartag¢, tak jeho kryt, pomoci hadfiku
nebo stétecku, podle nakresu uvedeného nize. Pro odstranéni namotanych vlast, muizete pouzit opatrné
nuzky. Nezapomente odstranit necistoty namotané na osickach kartace.

A) Zatlacte zobacek pro uvolnéni B) Tahem vycvaknéte zamecky
hlavice a vyjméte. a uvolnéte mfizku.

S g

C) Odklopte jistici zaklopku.

Poznamka: Pri vraceni kartace na misto,
dodrzujte spravny postup vkladani jednot-

D) Vyjméte kartac a vycistéte od prachu
livych dila.

a namotanych necistot.

Cisténi povrchu vysavace

Roboticky vysavac je mozné otfit od prachu suchym nebo lehce navlh¢enym hadiikem. Nikdy roboticky
vysava¢ nemyjte vodou nebo mokrym hadiikem. Kapalina ¢i vihkost by mohly proniknout do pfistroje
a tim vzniknout trvalé poskozeni elektroniky robota.

Vlozeni a vyména baterie

A) Vysroubujte dva Srouby na krytu baterie.
B) Sundejte kryt baterie.
C) Vyjméte baterii pomoci dvou prouzkt po stranach baterie.
D) Rozpojte konektory, které spojuji baterii s télem robotického vysavace.
E) Vlozte novou baterii.
F) Spojte konektory.
E) Vratte kryt baterie na misto a ujistéte se, Ze v ném neni skiipnuty bo¢ni kartac.
G) Zasroubujte oba Srouby na krytu baterie.
Pozn: Pouzivejte pouze baterie schvalené vyrobcem a prodejcem robotického vysavace.
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Reseni problému

Chybovy kéd | Davod Reseni
E1 Chybi nebo je Spatné vlozena Vlozte odpadni nddobu do vysavace nebo
odpadni nadoba. zkontrolujte spravnost jejiho vlozeni.
E2 Chyba nabijeni, hlavni vypinac Zapnéte hlavni vypinac na téle
je vypnuty. vysavace (na pravém boku vysavace).
E3 Chyba nabijeni. Zkontrolujte spravné pfipojeni vysavace
k nabijeci zakladné, zvazte dostate¢nou
kapacitu baterie.
E11 Upozornéni levého proti padového Polozte vysavac na rovnou podlahu,
senzoru. zkontrolujte nerovnosti na podlaze,
ocistéte podvozek vysavace, kde jsou
umisténa cidla.
E12 Upozornéni pravého proti Polozte vysavac na rovnou podlahu, zkontro-
padového senzoru. lujte nerovnosti na podlaze, ocistéte podvo-
zek vysavace, kde jsou umisténa cidla.
E13 Upozornéni predniho proti Polozte vysavac na rovnou podlahu, zkontro-
padového senzoru. lujte nerovnosti na podlaze, ocistéte
podvozek vysavace, kde jsou umisténa cidla.
E21 Uviznuti levého kolecka. Zkontrolujte, zda levé kolecko neuvizlo kvili
nerovnostem na podlaze.
E22 Uviznuti pravého kolecka. Zkontrolujte, zda pravé kolecko neuvizlo kvli
nerovnostem na podlaze.
E31 Senzory v narazniku hlasi prekazku Ocistéte ndraznik a podvozek vysavace, kde
jsou umisténa cidla.
E32 Chyba senzorl na pravé nebo predni | Ocistéte naraznik
strané narazniku.
E33 Chyba senzori v prednim néarazniku | Ocistéte naraznik
E41 Pretizeni levého kolecka. Zkontrolujte, zda na levém kolecku nejsou
namotany necistoty nebo ho neblokuje cizi
predmét.
E43 Pretizeni levého boc¢niho kartacku Zkontrolujte, zda na levém kartacku nejsou
namotdany nedistoty nebo neni zaseknuty.
E44 Pretizeni pravého bocniho kartacku Zkontrolujte, zda na levém kartacku nejsou
namotany necistoty nebo neni zaseknuty.
E45, E42 Pretizeni pravého kolecka Zkontrolujte, zda na pravém kolecku nejsou
namotany necistoty nebo ho neblokuje cizi
predmét.
E46 PretiZeni rota¢niho kartace Zkontrolujte, zda kartac neni zaseknuty, nebo
na ném nejsou namotany cizi pfedméty
ERRO Hlavni vypinac je vypnuty Zapnéte hlavni vypinac na boku robota.

Pokud se doporu¢enym postupem problém nevyiesi a chybovy kéd nezmizi, udélejte nasledujici:

n Resetujte roboticky vysavac tak, Ze ho vypnete a znovu zapnete pomoci hlavniho vypinace
na boku vysavace.

pJ Pokud problém pretrvava, kontaktujte svého prodejce nebo autorizovany servis.
Kontakty naleznete na www.robzone.cz, www.robzone.sk.

Vyhrazujeme si pravo na technické zmény a inovace nemajici vliv na funkci a bezpe¢nost robott. Tyto zmény se nemusi projevit v na-
vodech k pouzivani v papirové ani v elektronické podobé. Neneseme odpovédnost za piipadné tiskové chyby v navodech k pouzivani.
Jakékoliv kopirovani a vefejné rozsifovani jednotlivych ¢asti nebo celych navodt k pouzivéni bez naseho souhlasu neni dovoleno.
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Ajanlasok és figyelmeztetések az els6 hasznalat soran

A biztonsagos hasznélat szabalyai
A Robzone Duoro XClean 4.0 robotporszivé elényei

N
D Mobil alkalmazasok

A hang-figyelmeztetések listaja
Hogyan kezdjiik el

A csomagolas tartalma

A porszivo és tartozékainak leirasa

A porszivo teste
Erintéképernyé
Taviranyité

A robotporszivé hasznalata

A robot hang beillitasa

Toltés

A porszivo vezérlése (Bekapcsolas / készenléti izemméd /
alvé Gizemméd / kikapcsolas)

Tisztitasi Uzemmodok

A takaritasi Uzemmod manualis kivélasztasa

Tisztitasi id6zit6

ErzékelSk

A porszivdzas és torlés tipusai

Terllet kijel6lése magneses szalaggal

Karbantartas

A gy(jtékosar tisztitasa

A kerekek, érzékel6k és sz(rdk tisztitasa

Az oldalkefék, a viztartaly és a szivofej tisztitasa

A forgokefés és viztartalyos fej tisztitasa/ Akkumulator
Akkumulator

Problémamegoldas
Mdszaki paraméterek

Koszonjiik, hogy megvasarolta a ROBZONE DUORO XCLEAN 4.0 porszivot.
Kérjlk, olvassa el a "Biztonsdgos hasznalat szabélyai" cimu fejezetet, miel6tt hasznalatba

venné a robot porszivot.
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A biztonsagos hasznalat szabalyai

Miel6tt a robotporszivot hasznalna, kérjiik, olvassa el alaposan a biztonsagos
hasznalat szabalyait, és tartsa be az 6sszes altalanos biztonsagi el6irast.

n A robotporszivo kizarélag beltéri hasznélatra szolgél. Soha ne haszndlja kiilsé térben. Ez a robotpor-

szivd nem szolgal folyadékok felszivasara! Hasznalat el6tt figyelmesen olvassa el az egész hasznalati
Utmutatoét. Orizze meg ezt a hasznalati Utmutatét. Tartsa be az Utmutatéban szereplé szabélyokat a
robot porszivé kdrosoddsa vagy az On megsériilése kockazatanak csokkentése érdekében.

Amennyiben téli hdnapokban vasarolta meg a porszivot vagy hideg idében széllitotta, javasoljuk,
hogy a robotot hagyja el8szor szobahémérsékletre felmelegedni, mielétt elinditja. Ezzel megaka-
dalyozza az elektronika kdrosodasat a hideg leveg6 hatasara bedllt kondenzacié miatt.

Figyelmeztetés

1]

— — —
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Ne hasznalja a robotporszivot olyan helyiségekben, ahol magas a leveg6 paratartalma, vagy ahol
megtorténhet a muiszerfal vizzel val6 érintkezése. Ne mossa le a porszivot vizzel.

Hasznalat el6tt tavolitsa el a porszivé elérhetéségébdl az olyan targyakat, amelyekben kart tehetne
(Gveg, textil, papir stb.), feltekerhetné az oldalsé kefékre, vagy azokkal eltémithetné a szivonyilast.
Amikor el6sz6r hasznalja, javasoljuk, hogy a porszivé monitorja észlelje az esetleges buktatokat a
lakdsban (a butorok vagy flitétestek nem megfelelé magassaga, amely alatt a porszivé elakadhat,
problémas kliszobok vagy 4atjard lapok, helytelenil helyezett sz6nyeg stb.). A tovabbi porszivéza-
shoz a megallapitott helyeket biztositsa gy, hogy a porszivonak veliik mar nem lenne problémaja,
és tokéletes padlotakaritast végezhetne.

A robotporszivo szétszerelését vagy javitasat csak szakképzett szakember végezheti el egy
hivatalos szakmuhelyben.

Kizardlag a robotporszivo gyartdja éltal szallitott tartozékokat haszndlja a toltéshez. A nem eredeti
tartozékok hasznalata a robotporszivé kdrosoddsahoz, dramitéshez vagy tliz okozdsadhoz vezethet.

Ne érintse meg nedves kézzel azokat a részeket, amelyek az elektromos hal6zatba vannak kotve.
Kerdilje a testrészek és ruhak érintkezését a robotporszivé kerekeivel.

Ne hasznalja a robotporszivot barmilyen égheté anyagok kozelében.

Ne inditsa el a takaritasi programokat, amig a robotporszivé a hdlézati adapteren keresztil toltédik.
Ne feszitse ki, vagy ne terhelje tul a halézati adapter kabelét.

Ne (iljon robotos porszivora és ne helyezzen ra mas targyakat.

Ne hasznalja a robotporszivot megemelt teriileteken, ahol leeshet (asztalok, székek, polcok stb.).

Amennyiben a robotporszivot széllitani fogja, vagy hosszu ideig nem haszndlja, kapcsolja ki a
fékapcsoldval.

Az akkumulator t6ltése el6tt ellendrizze, hogy az akkumulator mindkét pdlusa megfeleléen van-e
csatlakoztatva.

Téjékoztassa az 0sszes lakotérsat a robotporszivd hasznélatérdl az esetleges sériilések elkeriilése
érdekében.

Ne hasznalja a robot porszivét, ha a gyUjtékosara tele van, Uritse ki rendszeresen a kosarat.

A robotporszivot 0 - 40 °C kdzotti hémérsékleten hasznalja. Ne helyezze el a robotporszivét magas
hémérsékletl helyekre.

A robotporszivo eltavolitasa vagy Ujrahasznositasa el6tt tavolitsa el bel6le az akkumulatort.
Csatlakoztassa le a robot porszivét a halézati adapterrél, miel6tt kivenné az akkumulatort.
A haszndlt akkumulatort adja le a kijel6lt helyeken.

Megj. Ne engedje meg, hogy a robotporszivot gyermekek hasznaljak, még felnott
eliigyelete mellett sem.



A Robzone Duoro XClean 4.0 robotporszivo eldnyei.

Porszivozik - letorol - kiszarit

Ez robotporszivo egyesiti a haztartasban el6forduld 6sszes szokasos takaritas-fajtat. Kiporszivozza
a szényegeket, letorli a finom port a sima padlérdl szaraz mop vagy a kisebb szennyezédéseket
nedves mop segitségével. Es amennyiben a padlé sokkal szennyezettebb, akkor On kivalaszthatja
nedves felmosast a viztartalybol valé egyenletes vizfelszabaditassal és a padlé automatikus

felszaritasaval. Ezutan egyidejlileg fog a porszivozni és feltorolni.
Extra erds szivo teljesitmény

A Duoro Xclean rendkiviil nagy szivoteljesitményt biztosit minden feliileten a BLDC motornak
kdszonhetben. A robotporszivéo 6nmaga hatdrozza meg a szivoteljesitmény szintjét a padlé tipu-
satol fliggden. Ez nem csak noveli a tisztitasi hatékonysagot, hanem akar 30%-os

energiamegtakaritassal is jar.
Két cserélhet6 szivofej

A Duoro Xclean két eltérd szivéfejjel van ellatva. Az EASY PET szivofej szabadon kicserélhet6 az
ACTIVE BRUSH forgdkefével ellatott fejjel, és a robot a beillesztett modul szerint maga hatarozza
meg, hogy a milyen tizemmaodban fog takaritani, hogy a takaritas a leghatékonyabb legyen.

A forgokefével ellatott fej idedlis a szényegtisztitashoz, az EASY PET szivéfej pedig tokéletesen

takaritja fel a sima padldkat és szivja fel az llati sz6rzetet vagy a hosszu hajat.
Konnyii hasznalatra tervezték

A robotporszivé kezelése intuitiv és konnyu. A takaritds egyetlen gombbal indithaté az érintéké-

pernyén vagy a tavvezérlén.

Kényelmes és konnyii kezelés

A mobil alkalmazas maximalisan kényelmes irdnyitast kinal barhonnan
a WiFi-n keresztil. Az alkalmazas segitségével kdvetheti a robot takarita-
sanak online térképét, barmikor elindithatja a kivalasztott takaritasi lize-
mmodokat, vezérelheti a robotot az irdnymutaté gombokkal, és nagyon
egyszerlien megtervezheti a takaritast barmely napra és idére, és végiil
napi néhany takaritast is.

A gyors Utmutatot és magat az alkalmazast itt toltheti le: ﬁ
https://www.robzone.hu/mindent-a-vasarlasrol/
hasznalati-utmutatok-a-porszivokhoz/

A hang-figyelmeztetések listaja

Varjon, feldolgozom az utasitast

Kérem, toltse fel az akkumulatort
A t0ltés elkezd6dott

A t0ltés befejez6dott

Kérem, kapcsolja be a fékapcsolot

Tegye a porszivét a padlora

Kérem, ellenérizze a meghajto-kerekeket

Kérem, illessze vissza a hulladék tartalyt

Kérem, ellendrizze az oldalso keféket

Kérem, tisztitsa ki a szivonyilast

K

QR kéd
az On alkalmazasahoz

23



Hogyan kezdjiik

1. Tavolitsuk el azokat a biztonsagi hevedereket, amelyek blokkoljak a 16kharitot szallitas kozben.
2. lllessze be az akkumulatorokat a virtualis falba és szerelje 6ssze a padléra a t61té alapot.
3. Kapcsolja ON éllasba a robotporszivé oldalan talalhaté fékapcsolot.

4. Ha az akkumulator jelzi a lemerilést, el6szor hagyja, hogy a robot feltoltédjon. A toltéshez hasznélja a
toltéallvanyt, az utasitasoknak megfeleléen, helyezze a padldra, csatlakoztassa az elektromos hal6zatba, és
helyezze bele a robotporszivot a toltéshez. A fékapcsoldt hagyja ON allasban.

5. A teljesen feltoltott porszivot ezutan el6készitheti a takaritasra. Ha egyidejlileg szeretne porszivozni és
feltorolni, toltse fel a mop modult az utasitasoknak megfeleléen tiszta vizzel, csatlakoztassa a mikroszalas,
nedves feltorlésre szolgaléd mopot (kékes-zold), majd helyezze a tartélyt a porszivé aljara.

6. Nyomja meg a gombot a porszivé [ [ ) vezérlépultjan és a takaritas elkezdédik!

Tippek az els6 takaritas elott

Minden lakas és hely eltér6, ezért azt javasoljuk, hogy a robotporszivét ne hagyja felligyelet nélkiil, amikor el6szor
hasznalja, hanem inkabb figyelje, hogyan viselkedik az otthonaban. Igy kénnyen megfigyelheti az esetleges probléma-
kat, és elkeriilheti a kiilonb6z6 szabalytalansagokat. A robotporszivé nem tokéletes, és el6szor,meg kell ismerkednie”

az Uj kérnyezettel, hogy hosszu ideig és megbizhat6an szolgélhasson Onnek. Ne tévessze meg Ont a kaotikus mozgas,

a robot masképpen takarit, mint az ember. Az infravoros érzékel6k feltérképezik a teret, és mddszeresen véltoztatjak az
algoritmusokat a takaritési folyamat sorén. Es higgye el, az eredménnyel elégedett lesz. Ha fekete butora van a lakasaban,
az infravoros érzékel6k nehezen észlelhetik az akadalyt, és enyhe (itkzések johetnek létre. A robot azonban rugalmas
érzékeny |okharitoval van felszerelve, hogy megakadalyozza a robot vagy az On otthoni butorai karosodasat. A robot-
porszivo dthalad az atjaré kiiszobokon kb. 1-1,5 cm magassagig, valamint a normal szalsrliségl szényegen kb. 1 cm
magassagig. Ha nagyobb lakast, vagy 80 m2-nél nagyobb teriiletet szeretne kitakaritani, javasoljuk, hogy a helyet
tobb részre ossza fel és fokozatosan takaritsa ki. Vagy a helyiségeket takaritsa ki egyenként. Nagyobb teriilet egy
tisztitasi ciklusban torténé takaritasa esetén On rossz minéség(i tisztitast kockaztat, és a a takaritas utan a robot nem
tudja megfeleléen megtalalni a toltébazist.

Figyelmeztetés

A robot automatikusan fog takaritani az akkumulator teljes kapacitasa erejéig, majd leparkolja magat a toéltéallomason. Itt
a leggyakrabban hasznalt tisztitasi programrdl van sz6, amikor nincs sziikség programozasra. A tisztitds megszakitasahoz
nyomja meg ismét a ({) gombot.

A robot nem Iéphet kdzvetlen érintkezésbe vizzel vagy mas folyadékkal. Nem szolgal folyadékok felszivasara, hanem
kizérdlag nedves feltorlésre, ezért a viztartalyt a robotporszivo testétdl tavol téltse fel vizzel. Semmilyen esetben ne
tisztitsa a robotot nedves ruhaval, kizardlag szarazon.

Az elsé tisztitas soran esetleg el6fordulé helyzetek és megoldasuk:

® Van a lakasaban szényeg?
A feltorléskor a sz6nyeget ugy kell régziteni, hogy a robot ne menjen ra a takaritas soran. Ha a robotporszivéra a mop modul
van rahelyezve (viztartaly moppal), és rdmegy a szényegre, ez a sz6nyeg takaritdsanak megszakitasahoz vagy nem kivant
eldztatasahoz vezethet.
Megoldas: Hasznalja a magnesszalagot, amellyel jel6lje ki a robotporszivo szamara azt a terliletet, ahova nem szabad mennie.
® Tul alacsony tere van a butor alatt?
El6fordulhat, hogy a butor alatti tér ugyanolyan magas, mint a porszivé magassaga. Ezutan lehetséges, hogy a robot a butor
alatti takaritas iranti igyekezetében beszorul ala és mar nem tud visszajonni. Ugyanigy beszorulhat a falra akasztott radiator
aldis.
Megoldas: Javasoljuk, hogy el6re mérje le a butorok alatti tér magassagat a lakdsban, hogy az ilyen helyzetet megelézze.
A porszivonak legalabb 1 cm-rel alacsonyabbnak kell lennie, mint a takaritott térnek.
o Késziilékektdl vagy szamitogépektol jovo szabadon lefektetett kabelei vannak a lakasban?
Ugyeljen arra, hogy a porszivé takaritaskor ne érintkezzen a szabadon lefektetett kabelekkel. Megtérténhet, hogy azilyen
kabel feltekeredik és ez a csatlakoztatott késztilék leesés miatti sériiléséhez is vezethet. Erre kiilondsen hajlamosak a vékony
kabelek.
Megoldas: A takaritas elkezdése el6tt a padlordl tavolitsa el a kabeleket, vagy jol takarja le &ket.
® Vannak a lakasaban atjaré fedélapok vagy kiiszobok?
Ha a feddlap vagy a kiisz6b magassaga vagy profilja kiilonleges, eléfordulhat, hogy az ilyen lapra val6 rafutas utan a viztartaly
levalik, és kilonvaltan fekve marad a padléon.
Megoldas: Javasoljuk, hogy hatdrozza meg a takaritando teriiletet ugy, hogy a robot ne mehessen ra az atjaré fedélapra vagy
kuszobre.
® Kozvetlen napfény siit be a szobajaba?
Ha a kdzvetlen napfény éri a padlot, akkor az érzékel6k akadalyként értékelhetik ezt a helyet, és megszakithatjak a tisztitast.
Megoldas: Biztositsa a szoba arnyékolasat.
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Az csomagolas tartalma

f 1\
- i

Toltébazis és

Taviranyité
(az elemek nem képezik

Robotporszive L halézati adapter a csomagolas részét)
4 1\
Mop modul Cserélhet6 AIRMAX
viztartallyal tisztitofejek lamellas kefe
- J

HEPA sziir6

(a porszivdba helyezve) 2 oldalsé kefe

Magneses
szalag 100 cm

Aquamax Duo mop Mikroszalas mop
(nedves torlés) (szaraz letorlés)

Kefe tisztitashoz
(a hulladék tartaly része)

Az egyes modellek csomagolasa kis mértékben eltérhet. Minden csomagolas részét képezi az utmutato.

A medfelel6 felsorolés a konkrét modellnél taldlhato itt: www.robzone.hu
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A porszivo leirasa

A porszivo teste

Nyomégomb a burkolat felnyitasahoz

\/'— Lokharité

— Erint6képernyd és gombok a vezérléshez

o Lokharito

HU

Fékapcsold //

EASY PET szivodfej

ACTIVE BRUSH szivofej
forgdkefével

e Bal kerék
e Bal oldalsé kefe

Also burkolat _——— Akkumulator burkolat

= Eliils6 kerék

Jobb kerék

Tolts -

R 4 — Csatlakozasok automatikus toltéshez
aljzat

Jobb oldalsé kefe
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A porszivo érintoképernyodje

B (0"

HOME MAX TIME EDGE CLEAN

oo g o

J
—
J
)
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J
—
J
)

HU

A kijelz6n lévé gombok:

L1

Szimbélum 55:6H
A kijelz6n megjelen6 numerikus szimboélumok jelzik az idébeallitasokat, a toltési dllapotot és
a hibalizenet kédokat, illetve a takaritasi mod tipusat szamjegyekkel, bettikkel és jelekkel.

Nyomja meg a gombot a kovetkezé miivelethez:

A) az alvé tzemmodbdl a takaritasi lzemmaodba valé dtkapcsolashoz. Ha a gombot hdrom
masodpercig lenyomva tartja, a robot porszivé visszakapcsol alvé izemmaodba.

B) az id6zit6 beallitdsdanak megerdsitéséhez, az takaritas id6zitdje tzemmaoddban.

Q) atakaritas elinditasahoz a kivalasztott izemmaodban.

Nyomja meg a,,HOME"” gombot a kévetkez6 miivelethez:

A) nyomja meg ezt a gombot a takaritasi id6zit6 beallitdsakor a bedllitott érték noveléséhez.

B) nyomja meg ezt a gombot a takaritasi izemmodban, és a robotporszivé visszatér a téltéallomashoz.
C) eza gomb vilagit, ha a porszivé minden mas izemmaodban keresi a toltéallvanyt.

Nyomja meg a,,MAX” gombot a kdvetkez6 miivelethez:
A) nyomja meg ezt a gombot a takaritdsi id6zité beallitdsakor a bedllitott érték csokkentéséhez.
B) atakaritas elinditdsdhoz MAX Gizemmddban.

Nyomja meg a,,PLAN” gombot a kdvetkez6 miivelethez:

A) nyomja meg ezt a gombot a tényleges id6 bedllitasahoz.

B) nyomja meg és tartsa lenyomva ezt a gombot 3 mdsodpercen &t a takaritasi id6zit6é
beéllitasanak elkezdéséhez/befejezéséhez.

C) a gomb ismételt megnyomasa a beallitas soran megszakitja a miiveletet.

Nyomja meg a,,EDGE CLEAN"” gombot a kdvetkez6 miivelethez:
nyomja meg a gombot készenléti allapotban és elindul a sarkokban és
a falak mentén torténé takaritas..

Nyomja meg a,,PUSH” gombot a kdvetkez6 miivelethez:
nyomja meg e gombot a gyUjtékosar nyitdsdhoz/zarasdhoz.
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Taviranyito

Kijelz6

A PLAN gomb (az id6zit6 beallitasa)

(]
-
Qo

. - HOME gomb (automatikus toltés, a porszivo
¥ elkezdi keresni az akkumulator tolt6allvanyat)

Irany gombok (kézi navigacié a porszivé
mozgasahoz)

a

ON/OFF gomb (bekapcsolas/kikapcsolas/start/ stop)

MODE gomb (a takaritasi izemméd kivalasztasa)

B B

O
-

LR
¥
0 an

L]
BE0A B

CLK gomb (6ra beallitasa)

n MAX gomb (program turbé szivassal)

A robotporszivét On a tévvezérl6vel vezérelheti. A tavvezérl6 hasznélata el6tt ellenérizze, hogy a robotporszivé
testén lévo fékapcsold be van-e kapcsolva. Iranyitsa a taviranyitdt a robotporszivéra, és nyomja meg a kivant
funkciot.

Megjegyzés: hasznélat el6tt a tavvezérldbe helyezzen be két AAA tipusu elemet. Ha hosszabb ideig

nem haszndlja a taviranyitot, vegye ki az elemeket.

A robotporszivo hasznalata

A robot hang beallitasa

A robot hangjanak beallitdisahoz magyar nyelvre hasznaljon harmas nyomo-
gomb funkciét a képen lathaté modon. Az egyik kezével egyszerre nyomja
meg a taviranyité CLK és ON/OFF gombjait, majd a masik kezével nyomja
meg kozvetlenil a robotporszivé érintéképernyéjén talalhaté gombot.

A tavirdnyiton taldlhaté MODE gomb ismételt megnyomasaval valassza ki

a kivant nyelvet a robotjan. A valasztas valtozasat a taviranyité kijelzéjén@
kovetheti.

1.MOD-angol / 2. MOD-cseh / 3.MOD-magyar

ONN/OFF gombbal hagyja jova a valasztast.

Toltés

A robotporszivét a porszivo testében talalhato akkumulator latja el arammal. A takaritas befejezése utan

a robot maga keresi a toltéallvanyt és megkezdi a toltést. Az akkumuldtor maximalis élettartama érdeké-
ben tartsa be a robot rendszeres hasznalatara vonatkozé ajanlasokat még a hasznalat hosszabb megszaki-
tasakor is (pl. szabadsagra utazas).

Javasoljuk, hogy a toltéallvanyt hagyja allandoan aktiv dllapotban, csatlakoztatva a halézati csatlakozé-
hoz, és a robotporszivé a rendszeres tisztitas idokdzeiben parkoljon a toltééllvanyon. Az elektromos
energia fogyasztas minimalis. A toltéallvany optimalis gondoskodast biztosit az akkumulator szédmara,
és a robotporszivé mindig készen all a hasznalatra

Ha nem szeretné folyamatosan hasznalni a toltéallvanyt, akkor a robot az egyes ciklusok kézott kikap-
csolt allapotban is eltarolhatd. Miutan a robot befejezte a takaritast, toltse fel teljesen az akkumulatort,
majd kapcsolja ki a robot testének oldalan talalhaté fékapcsoldt. Ez az egyetlen médja annak, hogy

a robotot tovabbi felhasznalasra megdrizze anélkil, hogy karositana az akkumulatort.
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A toltéallvany elhelyezése

Helyezze a toltéallvanyt a falhoz, és tavolitsa el a targyakat
mindkét oldalon 1 m tavolsagban, és 2 m-re az alap el6tt, hogy
a vezetd sugdr ne legyen zavarva az automatikus parkolashoz.

Ha a vezetd sugarakat megakadalyozzak az allvany koézelében
elhelyezett targyak, a robot nem fogja tudni megtalalni a tol-
téallvanyt és megfeleléen parkolni. A toltéallvanyt kétoldalas :
ragasztéval rogzitheti a padléra. B LT

Ha a robot porszivé ki van kapcsolva, kapcsolja be a fokapcsolot.

(Ha a robotporszivé nem kap parancsot a kovetkez6 20 masodpercen beldil, automatikusan
alvo izemmaodba 1ép.)

Megj. A) Hagyja a fékapcsoldt Bekapcsolt allasban, ha Kikapcsolt allasban van, a robotporszivéd
nem fog muikodni.
B) Ha a kapcsolét Kikapcsolt allasba valtja at, a takaritasi id6zité izemmaddban
beéllitott értékek torlédnek. HU

Vigyazat! Toltés el6tt ellendrizze, hogy a fékapcsolé a Bekapcsolt alldsban van-e. Ha Kikapcsolt
allasban van, a robotporszivé nem toltédik fel.

A porszivé manualis toltése

A) A porszivo kozvetlen toltése a halozati adapteren at.
El6szor csatlakoztassa a haldzati adaptert a robotporszivé testén 1évé megfelelé nyilasba, majd
csatlakoztassa a haldzati adaptert az aljzatba. Lasd az A abrat.

B) A porszivo toltése a toltéallvany segitségével.

Csatlakoztassa a halézati adapter csatlakozojat a toltéallomas megfelel nyilasaba, majd illess-
ze be a haldzati adaptert a foglalatba, és a toltéallomas bekapcsol. Nyomja meg a tavvezérlén

vagy a vagy a porszivo érintéképernydjén lévé "HOME" gombot, és a robotporszivé automati-

kusan visszatér a toltéallvanyhoz, és elkezd t6ltédni. Lasd a B dbrat.

Automatikus toltés

Ha a porszivé a takaritas soran észleli, hogy az akkumulator t6ltottsége alacsony, akkor
automatikusan elkezdi keresni a téltéallvanyt, hogy feltdlthesse magat.

Ha a robotporszivot a toltéallvanytol eltéré helyiségben takarit, nehezen taldlhatja meg

a toltéallvanyt a takaritas utan. Ezt kdvetden a leggyakrabban a lemerdilés utan ott marad, ahol
véglegesen kimeritette az akkumulator-kapacitasat. Ezutan kézben vigye at az dllvanyra és
hagyja feltolteni.
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Altalanos utasitasok a toltéshez

® Hagyja dllanddan a toltéallvanyt a haldzatra csatlakoztatva, ha nincs bekapcsolva, akkor
a robot porszivd nem lesz képes megtalalni és automatikusan feltélteni magat.
® Az akkumulator toltése el6tt a porszivo oldalan 1évé fékapcsolonak bekapcsolt dllapotban
kell lennie.
® Az els6 hasznalat el6tt a robotporszivo akkumulatorat teljesen toltse fel.
® Miutan az akkumulator teljesen lemertilt, a robotporszivot leheté leghamarabb hagyja feltéltédni.
® Ha hosszabb ideig nem fogja hasznalni a robotporszivét, akkor a porszivé oldalan lévé fékapcsoldt
kapcsolja a Ki éllasba.
® A toltés soran ne hasznalja a robotporszivot.

Akkumulator allapota a porszivé kijelz6jén

LIl | azakkumulator teljesen fel van toltve

A

™

T 37| azakkumulator lemeriilt

o a toltés folyamatban van

Tippek az akkumulator élettartamanak meghosszabbitasara

A) Az els6 hasznalat el6tt a robotporszivé akkumulatorat teljesen toltse fel.

B) Ha az akkumulator teljesen lemerdlt, a robotporszivét haladéktalanul toltse fel.

C) Ha a robotporszivét hosszabb ideig nem fogja hasznalni, téltse fel teljesen az akkumulétort, kapcsolja
ki a robotkapcsol6t a fékapcsoléval, és tarolja hiivos, széraz helyen.

D) Ha a robotporszivot harom honapnal hosszabb ideig nem hasznalta, akkor toltse fel kozvetlendil a halézati
adapterrel.

E) Az egyes tisztitasi ciklusok kozott a porszivot a hagyja toltéallvanyon, ez biztositja az akkumulator
optimadlis teljesitményét.

F) Soha ne hagyja bekapcsolva a robotporszivot lemeriilt dllapotban! Ez az akkumulator visszafordithatatlan
karosodaséhoz vezethet. Ezért, ha a robot lemerdil, hagyja, hogy automatikusan toltse fel magat a tolt6al
vanyon vagy t6ltse fel azonnal az adapterrel. A teljesen feltoltott robot a téltéallvanyon maradhat
a tovabbi takaritasra készen, vagy kapcsolja ki a robot testének oldalan taldlhaté fékapcsoléval, és tarolja
a tovabbi felhasznalasra.

o oo s

Bekapcsolas / készenléti iizemmad / alvé iizemmad / kikapcsolas

n Bekapcsolas
A) Ellendrizze, hogy a robotporszivo testén 1évé fékapcsold be van-e kapcsolva.
B) Nyomjamega @ gombot a robotporszivén vagy az "ON/OFF" gombot a tavirdnyitén és a porszivo
elkezdi a takaritast.
Megjegyzés: Ha a robot alvé lzemmddban van, nyomja meg a @ gombot a robotporszivén vagy
az ON/OFF gombot a taviranyitdn, és a robotporszivo felébred az alvo izemmodbdl. Nyomja meg a
@ gombot a robotporszivon vagy az "ON/OFF" gombot a tavirdnyitdn és a porszivé elkezdi a takaritast.

Készenléti lizemméd
A készenléti izemmad azt jelenti, hogy a robotporszivé be van kapcsolva és varja az On tisztité pro-
gram kivélasztasat. A folyamatban [évé takaritas megszakitasahoz a nyugalmi dllapotba nyomja meg a
tisztitdsi médban a @gombot a robotporszivén vagy a taviranyit6 ON/OFF gombjat.
A robotporszivo megszakitja a takaritast, és készenléti allapotban marad.

Alvé lizemméd
Az alvé lizemmdd energiamegtakaritdsra szolgal, ha a robotporszivét hosszu ideig nem haszndlja.
Az alvé lizemmddbol a robot felébreszthetd a @ gomb megnyomasaval a robotporszivon vagy az
ON/OFF gomb megnyomasaval a taviranyiton. Ha a robotot készenléti allapotba szeretné &tallitani,
tartsa lenyomva a robotporszivo @ gombjat 3 masodpercig, kiilénben automatikusan atmegy alvé
izemmodba, ha nem kap parancsot tobb mint 60 masodpercen at. Az izemmadd nem aktivalodik,ha a
robot a halézathoz csatlakozik vagy a toltéallvanyban helyezkedik el.

n Kikapcsolas
A robot teljes kikapcsoldsahoz kapcsolja &t a porszivé testének oldaldn 1évé haldzati kapcsoldt
,OFF"/Kikapcsolva allasba.
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Tisztitasi izemmodok

® Ha arobotporszivé a toltéallvanyrol kezdi a takaritast, akkor a takaritas utan automatikusan
megkeresi azt és elkezdi a toltést..
® Ha arobot porszivo a toltéallvanyon kivil kezdi a takaritast, akkor ugyanazon a helyen fogja.

Gyors, szisztematikus takaritas (AUTO Cleaning)

Ez alatt a program alatt a robot szisztematikusan takarit, és csak egyszer megy at minden helyen.
Amint lefedi a terilet teljes felliletét, a takaritas befejezédik. Ez az izemmod alkalmas a rendszeres
karbantarto takaritasra.

* Aziizemmod aktivaldsa: Nyomja meg @az érintéképernydn [évé gombot vagy a taviranyitd
ON/OFF gombjat. Nyomja meg a porszivé érintékijelzéjén Iévé@ gombot vagy a taviranyité
ON/OFF gombjat.

* Aziizemmod id6tartama: A takaritandd terililet nagysagatol fligg. A robot sajat maga ismeri
fel, amikor a feliiletet mar atfedte..

Alapos takaritas (Deep cleaning)
Ez alatt a program alatt a robot szisztematikusan takarit, és minden helyen készre megy at. Ez
biztositja az alapos és gondos takaritast. Ez az Gizemmad alkalmas kisebb fellletek alapos tisztitasara.

® Aziizemmdd aktivalasa: linditsa el a szisztematikus takaritast az ON/OFF gombbal a
taviranyitén. Mihelyt a robot mozgasba jon, nyomja meg a taviranyiton a,MODE” gombot 4-szer
egymas utan. A taviranyité kijelzéjén az als6 sarokban,,MODE 4" jelenik meg és a robotporszivd
kijelz6jén ,Mod4". Az egye modok atkapcsoldsa kozott mindig varja ki a kivalasztas megerdsitését a
porszivé hangjelzése éltal. A takaritds megszakitdsdhoz nyomja meg az ON/OFF gombot
a tavirdnyiton

® Aziizemmod id6tartama: A takaritandé teriilet nagysagatol figg.

Takaritas turbé szivassal (Max cleaning)

E takaritas soran a robot automatikusan aktivalja a turbé szivast, noveli
a forgd kefe sebességét, és lassitja a mozgast, hogy a porszivdzas haté-
konyabb legyen.
® Aziizemmod aktivalasa: Nyomja meg a,MAX” gombot a porszivo i
érintSkijelz6jén vagy a tavirdnyiton. A takaritds megszakitasahoz
nyomja meg a porszivo érintdkijelzéjén 1évd @ gombot vagy a

taviranyité ON/OFF gombjat. @
* Az izemméd idétartama: A takaritando teriilet nagysagatdl fligg.

Nedves takaritas (Wet cleaning)

Ez az lzemmad a padl6 kivaléd minéségli nedves feltorlésére szolgdl, tovabbi fényesitéssel. A takaritas
soran a robot egyidejlileg porszivézik és letorol. A padlo feltorlése kilonbozé irdnyokban és ciklu-
sokban torténik, biztositva nemcsak a teljes fellilet maximalis lefedettségét, hanem a padlé nagy
hatasfoku tovabbi fényesitését is. A tisztitas magas szinvonalanak fenntartasa érdekében javasoljuk,
hogy ne roviditse le ezt a programot, hanem hagyja, hogy fusson végig.

* Aziizemmdd aktivalasa: linditsa el a szisztematikus takaritast az ON/OFF gombbal a taviranyiton
Mihelyt a robot mozgésba jon, nyomja meg a taviranyitén a,MODE” gombot 3-szor egymas utan. A
taviranyité kijelzéjén az alsé sarokban,MODE 3" jelenik meg és a robotporszivé kijelzéjén ,Mod3".
Az egye moédok dtkapcsoldsa kozétt mindig varja ki a kivalasztas megerdsitését a porszivéd
hangjelzése altal. A takaritds megszakitdsahoz nyomja meg az ON/OFF gombot a taviranyitén

® Aziizemmod id6tartama: Az akkumulator kapacitasanak kimeriléséig..
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Célzott takaritas - SPOT

E takaritas soran a robot a turbo szivast alkalmazza, és szisztematiku-
san és pontosan 2 x 2 m2 teriletet takarit ki. Ez az izemmad idealis
pl. az egy helyen kiomlott szemét vagy darabos szényegek feltakarita-
sara. A takaritas befejezése utan a robot helyben marad és a tovabbi
utasitasokra készen all.

® Az izemmod aktivalasa: linditsa el a szisztematikus takaritast az ON/
OFF gombbal a taviranyiton. A taviranyiton Mihelyt a robot mozgasba
jon, nyomja meg a taviranyitén a,MODE" gombot 2-szer egymas utan.
A taviranyito kijelz6jén az alsé sarokban,MODE 2" jelenik meg és a
robotporszivo kijelzéjén ,Mod2". Az egye mddok dtkapcsolasa kozott
mindig varja ki a kivalasztds megerdsitését a porszivé hangjelzése éltal.
A takaritas megszakitasahoz nyomja meg az ON/OFF gombot

a taviranyiton.

A sarkokban és a falak mentén torténo takaritas
Ebben az izemmaddban a robotporszivé a helyiség falai vagy a butor
szélei mentén takarit, és alaposan kisepri a sarkokat. A takaritas befe-
jezése utdn automatikusan leparkol a toltéallvanyhoz.

® Az lizemmad aktivalasa: Nyomja meg a,WALL’ gombot és a porszi-
vo érintSkijelzéjén vagy a taviranyiton aktivélja a programot.

Inditsa el a szisztematikus takaritast az ON/OFF gombbal a tavira-
nyiton. Mihelyt a robot mozgasba jon, nyomja meg a taviranyiton
a,MODE"” gombot 1-szer. A tavirdnyitd kijelz6jén az als6 sarokban
,MODE 1" jelenik meg és a robotporszivo kijelzéjén ,Mod1". Az egye
modok atkapcsoldsa kozott mindig varja ki a kivélasztas megerdsités-
ét a porszivd hangjelzése éltal. A takaritds megszakitdsahoz nyomja
meg az ON/OFF gombot a taviranyiton.

® Az lizemmad id6tartama: A takaritando terilet nagysagatél fugg.

Takaritasi id6zités iizemmoéd

Az id6zit6 beprogramozasahoz a robotporszivé minden nap elhagyja a
toltéallomast a bedllitott idében, és elinditja az automatikus takaritast
a Quick cleaning lizemmodban. Az idézitett takaritdshoz a robotnak
mindig készen kell dlnia a toltéallvanyon. A takaritas befejezése utan a
robot automatikusan beparkol az allvanyba.

A késleltetett inditast csak porszivozas vagy széraz takaritas alkalma-
zasakor javasoljuk. Vagy a viztartalyt kozvetlenil az id6zitett takaritas
elkezdése el6tt toltse fel. Ha a tartalyt korabban tolti meg vizzel, akkor
eléfordulhat, hogy a padlé a mar akkor elazik, mikozben a robot a vérja a
programozott idében torténé automatikus inditast.

® Az izemmod aktivalasa: Id. Takaritasi id6zit6: 12

® Az lizemmad id6tartama: A takaritando teriilet nagysagatol fiigg.
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Takaritasi idozito

A takaritasi id6zit6 segitségével dllithatja be a porszivéd takaritasat. A robotporszivé a beprogramozott
napon és idében kezdi el automatikusan a takaritast.

Vigyazat! Soha ne hasznalja a takaritas késleltetett inditasat a nedves takaritashoz, amikor a tartdly vizzel
van feltoltve. Ez a padlé tulzott benedvesitését eredményezheti a toltéallvany kordl.

Az id6zito beallitasa (késleltetett inditas)

A robotporszivo csak készenléti izemmddban vagy toltési izemmaddban programozhaté. Ha a robot
alvé tizemmddban van, nyomja meg a @ gombot a robotporszivon vagy az ON/OFF gombot a
tavirdnyiton az dtkapcsoldshoz a készenléti izemmaodba.

Az id6zit6 beallitasa el6tt elészor llitsa be a valods id6t a robot és a tavvezérl6 érintéképernydjén.

A valods id6 beallitasa

A) A valés id6 beallitasa a robotporszivon

Réviden nyomja meg a "PLAN" gombot, és az valds id6 megjelenik a robotporszivé érintéképernyéjén, és
a bal elsé két szamjegy villogni kezd. Nyomja meg a "HOME" gombot az érték ndveléséhez vagy a "MAX"
gombot az érték csokkentéséhez. Folytassa a percek beallitasaval. Nyomja meg a (D gombot, és a jobb
két szamjegy kezd villogni. Nyomja meg a "HOME" gombot az érték ndveléséhez vagy a "MAX" gombot
az érték csokkentéséhez. A bedllitdsok megerésitéséhez nyomja meg a @ gombot.

A bedllitott adatok csak akkor tarolédnak a robot meméridjaban, amikor a kék "HOME" és "MAX"
jelzélampa kezd ismét vilagitani. Ha ezek a ldmpak nem vilagitanak, a robot még éppen feldolgozza az
adatokat, kérjiik, ez id6 alatt ne adjon semmilyen tovabbi parancsokat.

Nyomja meg a "PLAN" gombot az id6beallitasi izemmodbdl valé kilépéshez. (Ha az id6 bedllitasakor
megnyomja a "PLAN" gombot, a tarolt értékek nem keriilnek mentésre.)

B) A valés id6 beallitasa a taviranyiton

Hosszan nyomja meg és tartsa lenyomva a,CLK"” gombot a téviranyiton, amig a kijelz6jén a bal elsé két
szamjegy villogni nem kezd. A felfelé és lefelé nyilak segitségével az irdnymutaté gombon éllitsa be a
kivant dra értéket. A jobbra nyil megnyomasaval &tmegy a percek bedllitasara. A beallitdisok megerdsités-
éhez nyomja meg a,CLK" gombot. A taviranyitonak a porszivoval valé megfelelé mikodéséhez mindkét
eszkdzon ugyanazt az idét kell bedllitani.

A takaritasi id6zito beallitasa

A) A takaritasi id6zit6 beallitasa a robotporszivon

Most bedllitja azt az id6t, amikor a porszivé sajat maga elinditja az automatikus takaritast a hét minden
napjan.

Nyomja meg és tartsa lenyomva a "PLAN" gombot 3 masodpercig. A "00:00" felirat jelenik meg a
robotporszivé kijelzéjén, és villogni kezd baloldalt az elsé két szamjegy az 6ra beallitdsdhoz. Nyomja
meg a "HOME" gombot az érték noveléséhez vagy a "MAX" gombot az érték csokkentéséhez. Folytassa
a percek bedllitasaval. Nyomja meg a @ gombot, és a jobb két szamjegy kezd villogni. Nyomja meg

a "HOME" gombot az érték noveléséhez vagy a "MAX" gombot az érték csokkentéséhez. A bedllitasok
megerdsitéséhez nyomja meg a @ gombot. Néhany masodpercen bellil a takaritasra beallitott id6zit6é
a kék "HOME" és "MAX" jelzélampa kezd ismét vilagitani. Ha ezek a ldmpak nem vilagitanak, a robot még
éppen feldolgozza az adatokat, kérjiik, ez id6 alatt ne adjon semmilyen tovabbi parancsokat.

Az On éltal beallitott idében a robot a hét minden napjén takaritast fog végezni.

A bedllitott adatok ellen6rzéséhez nyomja meg a tavvezérlé "PLAN" gombjat, és a porszivd
érint6képernyd&je megjeleniti azt az idépontot, amikor a porszivé elkezdi a takaritast.
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B) Az id6zit6 beallitasa a taviranyiton
A taviranyiton a késleltetett inditas késleltetésként van beallitva a val6s id6hoz képest. Az a késleltetés,
amely utdn a robotos porszivé elkezdi a takaritast, 30 percen &t allithatd be.

Hosszan nyomja meg és tartsa lenyomva a,PLAN” gombot a taviranyitdn, amig a kijelzéjén a bal els6 két
szamjegy villogni nem kezd. A felfelé és lefelé nyilak segitségével az iranymutaté gombon éllitsa be a
kivant idébeni késleltetést. A bedllitdisok megerdsitéséhez nyomja meg a,ON/OFF” gombot. Ha a bedlli-
tas helyesen tortént, révid hangjelzés hallhato.

Ahhoz, hogy az id6zit6 megfeleléen m(ikodjon, ugyanazt az id6t kell beallitani a taviranyiton és a porszi-
vén egyszerre.

Példa: Ha éppen reggel 9:00 6ra van, és On bedllitia a 6:30 késleltetést, akkor a robotporszivé 6 éra és 30 per-
ccel az idézité bedllitdsa utdn, azaz délutdn 15: 30-kor kezdi el a takaritdst, és ez az id6zitett adat a bedllitds
elmentése utdn megjelenik a porszivé kijelzéjén is. Ha a fékapcsolot a robotporszivén bekapcsolva hagyja,
ugyanaz a takaritds megismétlédik minden nap 15:30-kor a toltés utdn.

Az id6zit6 helyes beallitadsanak ellenérzéséhez nyomja meg a tavvezérl6 "PLAN" gombjat, és a robot
érint6képernyéje megjeleniti a bedllitott id6zitét, azaz hany 6rakor kezdi a porszivo takaritast. Ez az adat
néhany masodperc mulva automatikusan atvalt a valos idére.

Az idozités torlése
Az id6zit6 torléséhez dllitsa be a porszivo érintdkijelzén a 00:00 nullds értékeket.

Nyomja meg és tartsa lenyomva a "PLAN" gombot 3 masodpercig. A robotporszivé kijelzéjén villogni
kezd baloldalt az els6 két szamjegy az dra bedllitasdhoz. Nyomja meg a "HOME" gombot az érték ndve-
|éséhez vagy a "MAX" gombot az érték csokkentéséhez és allitsa be a 00 értéket.

Folytassa a percek beallitdsaval. Nyomja meg a @ gombot, és a jobb két szamjegy kezd villogni. Nyomja
meg a "HOME" gombot az érték ndveléséhez vagy a "MAX" gombot az érték csokkentéséhez és dllitsa

be a 00 értéket. A beallitdsok megerdsitéséhez nyomja meg a @ gombot. Néhany masodpercen beliil a
takaritasra bedllitott id6zit6 kijelzése a valds id6re valtozik. A bedllitott adatok csak akkor

ezek a lampak nem vilagitanak, a robot még éppen feldolgozza az adatokat, kérjiik, ez id6 alatt ne adjon

semmilyen tovabbi parancsokat.

A beallitott adatok ellenérzéséhez nyomja meg a tavvezérlé "PLAN" gombjat, és a porszivo
érintéképernydje megjeleniti a 00:00 idét. Ekkor az id6zitd nincs beallitva.

Erzékelok

A robotporszivo harom fajta érzékelével van ellatva, amelyek segitik a térben valo tajékozddasban, és befoly-

asoljak a butorok vagy falak korili mozgasat is.
* IR (infravoros) érzékelSk ® Ultrahangos érzékel6k ® Magneses padléérzékel 6k

Fekete butor

Ha sotét butorok vagy falak vannak a helyiségben, akkor lehet, hogy az infravoros sugar nem tiikr6z6-
dik megfelel6en a I6kharitd érzékelSiben, és a porszivé ilyen esetben visszapattan az akadalyrdl a rugés
I6kharitoval. Hasonlé a helyzet abban az esetben is, ha a porszivé el6tt egy keskeny akadaly (pl. egy
széklab) van. Ezekben az esetekben nem a porszivé hibas miikodésérdl van szé, hanem ez egy szerkezeti
jellemzé vonas, és ez normalis jelenség. Ez a robotporszivé azonban olyan ultrahangos érzékel6kkel van
elldtva, amelyek felismerik a fekete teriileteket, és 70%-kal csokkentik az Gtkdzés esélyét a hagyomanyos
robotokhoz képest.

Nagyon sotét, fekete, vagy szines és kontrasztos padlé

Az IR esés érzékel6k mikodési elve miatt ezen padldburkolatok takaritasara a robotporszivék nem megfe-
leléek. Ha probléma mertil fel egy ilyen padlé tisztitasakor a robot hatratolat a padlétdl tavolodik, elkerdli
és stb., megoldast hozhat a robot alvazara rogzitett esés érzékeld professziondlis kikapcsoldsa.

A kiigazitas csak akkor hajthaté végre, ha a hdztartasban nincs 1épcsé, vagy megemelt tér, ahonnan az
érzékeldk eltavolitasa utan a robot leeshet. Kiigazitas esetében forduljon a felhatalmazott szerviziinkhoz.
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Porszivézasi tipusok

A padlo tipusatdl fliggéen szikség esetén kivalaszthatja és megvaltoztathatja a szivéfej tipusat. Ha sima
padldja van vagy a robotot feltorlésre alkalmazza, hasznéljon kilonallé EASY PET szivéfejet a maximalis
takaritasi hatas érdekében. Ha a robot csak porszivdzni fog és a sz6nyegek porszivozasa sziikséges,
hasznélja az ACTIVE BRUSH forgo kefével ellatott fejet. Ha a porszivé csak porszivozni fog és szonyeget
szeretne porszivozni, hasznalja az ACTIVE BRUSH rotacids kefét, vagy az AIRMAX lamellas kefét.

EASY PET szivofej

« sima padlo, fa és laminalt padlé és feltorlési izemmddban

« allati sz6rok takaritasa

E kiilonallé szivofej kivalasztasa akkor idealis, ha a haztartas valamelyik tagjanak hosszu haja van
vagy sz6rés kedvenc éllattal is él Ondkkel. E tipusu szivéfej forgokefe nélkiili, erés szivassal minden
gond nélkil eltavolitja a hajcsomokat vagy az allatszér csomokat, és igy nem igényli a nehéz
hajtisztitast a kefe karbantartasakor.

ACTIVE BRUSH szivofej forgokefével

- szennyezettebb sima padl|d, pl. megszaradt szennyezédésekkel
» szényegek

10 000 AIRMAX TECHNOLOGY

Extra hatékony porszivdzas. Csak révid szalu szényeg és sima padléra felel meg.

A specialis lamellas kefét helyezze az Active brush szivé fejbe a sortés forgd kefe helyére a szivofejet
arobot alvazdba helyezze.

A tisztito fejek cseréje

A) Nyomja be a nyomdégombot, hogy kiadja a fejet, és cserélje ki a szivofejet

B) A zar kiilsé nyilasaba helyezzen csavarhuzot, vagy mas targyat és a zarat lazitsa meg felfelé
C) Tavolitsa el a racsot

D) Lazitsa meg a kefe zarjat a jobb oldalon és cserélje ki a kefét

Részletes utasitas megtalalhaté a
https://www.robzone.hu/mindent-a-vasarlasrol/hasznalati-utmutatok-a-porszivokhoz/

Szaraz, nedves és vizes feltorlés

A DUORO XCLEAN robotporszivé két killonféle moppal van ellatva vizes, szaraz és nedves feltorlésre,
valamint viztartallyal rendelkezé mopos modullal. A padlé feltorlésekor mindig fel kell erésiteni a mo-
pot a mopolé modulra. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a takaritando teriileten sehol nincs olyan szényeg,
magas kiiszob vagy ajtoatjaro takardléc, ahol a a mopos robot megakadhat.
Vigyazat: Mopot soha ne hasznalja sz6nyeget tartalmazé helyiségekben.

A vizes és nedves feltorlés esetén soha ne haszndlja a késleltetett inditasi funkciot,

hogy elkeriilje a padl6 tulzott benedvesitését a toltéallvany kordil.
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A. A mopos modul és a mop felszerelése

n 1. A mop felszerelése

Csatlakoztassa a mopot a mop modul alsé részéhez egy
specialis szaraz cipzar segitségével, és gy6z6djon meg réla,
—= hogy a mop szorosan csatlakozik-e. Ld. 1. dbra. 1 A mopot

- |
@ aszerint valassza, hogy a robot szarazon vagy nedvesen fog-e
B

feltorolni.

2. A moppal rendelkezé mopolé modul felhelyezése a
porszivo testére. Forditsa meg a porszivét és helyezze rd a
moptartét a robotporszivé testére igy, hogy a moptarton
1évé kiemelkedéseket beilleszti a robotporszivo testében [évé
csatlakozasi pontokba. Helyezze fel a mopos modult a robot
also részére, Id. 2. dbra

Szaraz és nedves feltorlés

Széraz torléshez vélassza ki a mikroszélas mopot és csatlakoztassa a mopos modulhoz. A tartaly ne
toltse meg vizzel! A tartaly ez esetben lres marad és csak a mop hordozdéjaként szolgal. A modult
régzitse a robot alsé részére.

A padl6 nedves torléséhez elészor alaposan nedvesitse be a mopot, kdzepesen nyomkodja ki és
régzitse a mopos modulhoz.

Vizes torlés

n El6szor tavolitsa el a mop tartojat a viztartalyrdl a porszivo testérdl, majd toltse fel a tartalyt vizzel.
Soha ne toltse fel a tartalyt vagy nedvesitse meg a mopot, amikor a porszivéhoz csatlakozik, ez karosi-
thatja a készuléket.

Rogzitse a mopot a tartéra. A mopot el6ére bedztathatja vizbe vagy egy kedvelt mosdszer keverékbe
(ezt azonban soha nem Ontse a tartalyba).

Nyissa ki a tartaly toltényilasat. Toltse fel a tartdlyt vizzel. Ne hasznaljon 30°Cnal melegebb vizet. A
toltés jobban megy kisebb vizsugarral. A légbuborékok eltavolitadsdhoz és a tartaly teljes térfogatanak
kihasznalasahoz szlikség szerint dontse meg. Zarja le a tartaly megtoltésére szolgalod nyilast.

n Miel6tt a mopot a robotporszivé testére helyezné, gy6z6djon meg réla, hogy a nem maradt-e viza
tarton.

Helyezze rad a moptartét a robotporszivé testére gy, hogy a moptartén [évé kiemelkedéseket beil-
leszti a robotporszivé testében 1évé csatlakozasi pontokba és az egész mop modult erésen nyomja a
robot alvédzahoz.

E Helyezze fel az EASY PET szivofejet (forgo kefe nélkil), amely a megfelel6 feltorlési miikodéshez

szlikséges.

® A jobb miikodés érdekében a mopot a feltorlés el6tt vizbe aztathatja és enyhén kinyomkodhatja, majd
csak ezutdn csatlakoztathatja a mopos modulhoz.

o A padlé nedves feltorlése hatékonysaganak novelése érdekében aztassa be a mopot padléra vald
mosdszert tartalmazo vizbe. A mopot a hasznélat el6tt enyhén nyomkodja ki.

o Ha a feltorlés befejezése utdn marad viz a tartalyban, ontse ki.

n Vizet csak a mopos modulban 1évé kijeldlt viztar- A viztartalyba csak tiszta vizet hasznaljon
talyba 6ntson, soha ne 6ntson vizet a porszivo tisztitoszer hozzaadasa nélkiil. Ellenkezé

mas részeibe, ami kockdztatja a robotelektronika esetben a nedvesité csatornacskak eltomé-

maradandé karosodasat. dését és kovetkezésképpen a feltorlés rossz

mUkodését kockaztatja.
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Teriilet kijel6lése magneses szalaggal

A magneses szalag létrehoz egy falat a robotporszivo szamara, amelyen nem fog
atmenni.
Ty A magneses szalagot felhasznalhatja arra, hogy a robotporszivé ne hagyja el azt
= a helyiséget, amelyikben takaritas torténik (helyezze az ajtdkeretbe), vagy hogy
g megvédje a torékeny targyakat a robot porszivéval val6 érintkezéstél. A magneses

szalagot felhasznalhatja a sz6nyeg megjel6léséhez a felmosaskor.

Mobil alkalmazas

A robotporszivét kényelmesen iranyithatja a mobilalkalmazéssal. A mobilalkalmazas .
letolthetd itt: www.robzone.hu/mobil-alkalmazasok-dxc E IE

Az alkalmazas kompatibilis az Android és iOS rendszerekkel. -.E

1.1épés: Toltse le a Robzone alkalmazast a telefonjara vagy tablagépére i:_

2. |épés: Regisztraljon a Robzone alkalmazasba.

3. 1épés: Parositsa a robotjat az alkalmazassal ... Es kezdhetjlk a takaritast E

Mit tesz Onnek lehetévé az alkalmazas?

+  Atakaritas térképének figyelemmel kisérését valds id6ben. QR kod

A robot a takaritas soran kirajzolja és megosztja a mozgasa pontos titvonalat. az On alkalmazasah HU
+ Arobotiranyitasa az adott pillanatban.

« Akivalasztott takaritasi izemmodok kijeldlése.

« Atakaritast elkezdése és befejezése barmikor és barhonnan.
« A porszivé irdnyba vezérlése

Karbantartas

e

A gyiijtokosar konnyi tisztitasa

F6 finom sziiré

Hulladék
tartaly

Gydujtékosar

Tisztitsa ki a gy(jt6tartalyt idedlis esetben

minden haszndlat el6tt, vagy ha tele van, a HEPA sziiré _i
nagyobb takaritasi hatékonysag érdekében.

A Hepa sz(ir6 cseréjekor vagy tisztitadsakor

gy6z6djon meg rola, hogy a sz(iré és a tomité  HEPA sz(iré

keret helyesen be van-e helyezve a gy(ijté- Tomités

kosarba. Idedlis esetben szenteljen figyelmet a
megfelelé elhelyezésének, miel6tt kiveszi azt.

1. A szlr6t helyezze a keretbe

2. Helyezze a keretet a szlir6vel a megadott nyilasba ugy, hogy a sz(iré teljesen a tartaly belsejébe kerlljon,
és a tomitd keret (A) kitiiremkedése lefelé mutasson a sz(ré egyszer( eltavolitdsahoz kivagott rész felé.
Sziikség esetén a gyUjtékosarat folyo vizzel le lehet mosni. Tavolitsa el a

hepa sz(rét a gyUjtékosdr mosdsa eldtt.

Hasznalat el6tt egyszerlen oblitse le a hulladéktartalyt vizzel, hogy megakadalyozza a por felka-
vardasat és a masodlagos levegé szennyezédést. A mosas utan hagyja a kosarat megszaradni vagy
alaposan szaritsa meg. A Hepa sz(ir6t csak a jol megszaradt hulladéktartalyba helyezze vissza.

37



Szlirok tisztitasa

A tiszta sz(ir6k és az Ures kosar jelentésen novelik a takaritds min6ségét.

HU

A) Kb. 15-30 nap elteltével tisztitsa meg a HEPA sz(irét ecsettel.

B) Mind a f6, mind a HEPA sz(ir6 szlikség esetén Ujra cserélheté. A HEPA sz(ir6 cseréjekor ne dobja
le a HEPA sz(ir6 koruli tomitést.

A HEPA SZUROT SOHA NE MOSSA VIZZEL. A HEPA sziiré élettartama kériilbeliil 1 év.

SOHA NE HASZNALJA A ROBOTPORSZIVOT HEPA SZURO NELKUL.

A SZUROKET SOHA NE SZARITSA KOZVETLEN NAPSUTESBEN.

& )
Vegye ki és tisztitsa | Nyissa ki a hulladék tartalyt és Ontse ki
meg a HEPA sz(ir6t. | vegye ki a F6 finom sz(ir6t. a szennyezédéseket a kosarbol.

Mossa ki a hulladék tartélyt vizzel és a Tegye vissza a F6 finom szUir6t

F6 finom szUir6t tisztitsa meg ecsettel. a gyUjtékosarba.
A kerekek és az érzékel6k tisztitasa A t6lt6 érintkezok tisztitasa
Finoman t6rélje meg a kerekeket és érzékelSket Finoman torélje le a toltés érintkezOket a
egy ruhaval vagy ecsettel. A kerekekrél tisztitsa le robotporszivén és a téltéallvanyon ruhaval
a feltekeredett hajat és szennyezédést. vagy kefével.
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Az oldalsé kefék tisztitasa

¢ Ellendrizze az oldalso keféket, nem sériiltek-e, vagy nem tapadt-e

szennyez6dés rajuk.
« Tisztitsa meg az oldalso keféket egy ruhaval.

™y

* Ha az oldalkefék hullamosak vagy rancosak, vegye ki 6ket, és forré ¢

vizbe 5 masodpercre aztassa be Sket.

* Ha az oldalsé kefék helyrehozhatatlanul sériiltek, cserélje ki 6ket egy
Ujakra. Vegye ki ket felfelé huizassal, tegye vissza lefelé tolassal.

=

[l A S
- i
-

Az EASY PET szivofej és a porérzékel6 tisztitasa

Tavolitsa el a kiilon EASY PET szivéfejet a robotporszivobdl, és tisztitsa meg a szivo nyildst és a porérzé-
kel6t egy ruhaval vagy kefével, az aldbbiak szerint.

A viztartaly tisztitasa

Engedje el a zarat a a cserélhetd fej jobb

oldalan lévé biztositd megnyomasaval, HU
és finoman jobbra huizva csusztassa ki a

biztonséagi reteszeket. Ezutan a fej szabadon
kiveheté. A fej visszahelyezése a

porszivéba, forditott sorrendben torténik.

El6szor csusztassa be a biztonsagi

reteszeket az egyik oldalon, majd

nyomja be a zar helyét ugy, hogy a

zar retesze ugorjon be a helyére.

Vigyazat! A porérzékelé nem kertilhet
érintkezésbe vizzel!

o Abban az esetben, ha Onnél kemény viz van, eltémédhet a légtelenité csatorna, amelyet kénny-

en meg lehet tisztitani vékony, hosszu ttivel.

* Minden letorlést kovetden dblitse ki a viztartlyt, és hagyja megszéradni a mopot.
e Ha Onnél kemény viz van, el6fordulhat, hogy a tartalyban 1évé viz megneheziti
a mop benedvesitését a letorlés soran. Vizkétlenitse a tartalyt erre

a célra szolgalo6 termékkel, vagy ecetes vizzel.

A mopok karbantartasa

V

A mopok kimoshatok automata mosdgépben, finom ruhara szolgéalé programban, 30 oC-os vizben.
A mosas utan javasoljuk, hogy a mopot egyenesitse ki és hagyja megszaradni egy vizszintes fellleten.
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Tisztito fej forgokefével

Vegye ki a forgdkefével ellatott részt Tavolitsa el a kefe alkatrészét és tisztitsa meg a kefét és a fedelét
is egy ruhdval vagy kefével, az aldbbiak szerint. A ratekeredett haj eltdvolitdsdahoz 6vatosan hasznalhat
ollét.

HU A) Nyomja be a kis csért, hogy B) Huzassal kattintsa ki a kis
kiadja a fejet, és a fejet vegye ki. zarakat és tegye szabadda a racsot.
h —."ﬂ

C) Hajtsa ki a biztonsagi reteszt.

Megjegyzés: A kefe helyére torténé
visszahelyezésekor tartsa be az alkatrészek D) Vegye ki a kefét, és tisztitsa meg
behelyezésének megfelel6 sorrendjét. a portdl és a szennyezédésektdl.

A porszivo felliletének tisztitasa

A robotporszivorél letordlhetd a port egy szaraz vagy nedves ruhaval. Soha ne mossa le a robotporszivét
vizzel vagy vizes ruhéval. A folyadék vagy nedvesség behatolhat a késztilékbe, ami tartds karosodast
okozhat a robot elektronikajaban.

Az akkumulator behelyezése és cseréje

A) Csavarja ki az akkumulator fedél két csavarjat
B) Vegye le az akkumulator fedelét.
C) Vegye ki az akkumulatort az akkumulator két oldalan talalhato két szalag segitségével.
D) Csatlakoztassa szét az akkumulatort a robot porszivo testéhez csatlakoztatd konnektorokat.
E) Helyezze be az uj akkumulatort
F) Csatlakoztassa 6ssze a konnektorokat.
G) Tegye vissza az akkumulatort a helyére és ellenérizze, hogy nem csip6dott-e bele az oldalsé kefe.
H) Csavarja vissza az akkumulator fedél két csavarjat
Megj. Csak a robotporszivé gyartdja és forgalmazoéja altal jovahagyott akkukat hasznélja.

40



Problémamegoldas

Hibakéd Ok Megoldas

E1 Hidnyzik, vagy rosszul behelyezett Helyezze a hulladék tartalyt a porszivéba, vagy

hulladék tartaly. ellendrizze a behelyezése megfelel6ségét.

E2 Toltési hiba, a fékapcsolo ki van Kapcsolja be a fékapcsolot a porszivo testén

kapcsolva. (a porszivé jobb oldalan).

E3 Toltési hiba. Ellenérizze a porszivé helyes csatlakoztatdsat
a toltéallvanyhoz, mérje fel az akkumulator
elegendé kapacitasat.

E11 A bal leesés elleni érzékeld Helyezze a porszivét sik padldra, ellenérizze

figyelmeztetése. a padlé egyenetlenségét, tisztitsa meg
a porszivo alvazat, ahol az érzékelSk talalhatok.
E12 A jobb leesés elleni érzékeld Helyezze a porszivét sik padldra, ellenérizze
figyelmeztetése. a padl6 egyenetlenségét, tisztitsa meg
a porszivo alvazat, ahol az érzékelSk talalhatok.
E13 Az ellilsé leesés elleni érzékeld Helyezze a porszivét sik padléra, ellendrizze
figyelmeztetése. a padlé egyenetlenségét, tisztitsa meg
a porszivo alvazat, ahol az érzékelk talalhatok.

E21 A bal kerék elakadasa. Ellenérizze, hogy a bal kerék nincs-e elakadva
a padlé egyenetlenségének kovetkeztében.

E22 A jobb kerék elakadésa. Ellenérizze, hogy a jobb kerék nincs-e elakadva
a padlé egyenetlenségének kovetkeztében.

E31 A I6kharitéban [év6 érzékel&k Tisztitsa meg a l6kharitt és a porszivo alvazat,

akadalyt jeleznek ahol az érzékel6k taldlhatok.

E32 ErzékelSk hibaja a 16kharito jobb Tisztitsa meg a l6kharitot.

vagy elulsé részén.

E33 Erzékeldk hibdja az eliils6 1okharitéban Tisztitsa meg a l6kharitot.

E41 A bal kerék tulterhelése. Ellendrizze, hogy nincs-e ratekeredve szenny-
ezb6dés a bal kerékre, vagy nem blokkolja-e
idegen targy.

E43 A bal oldalso kefe tulterhelése. Ellenérizze, hogy nincs-e ratekeredve szennyezé-
dés a bal kefére, vagy nem nincs-e beszorulva.

E44 A jobb oldalsé kefe tulterhelése. Ellenérizze, hogy nincs-e ratekeredve szennyezé-
dés a bal kefére, vagy nem nincs-e beszorulva.

E45, E42 A jobb kerék tulterhelése Ellenérizze, hogy nincs-e ratekeredve szennyezé-
dés a jobb kerékre, vagy nem blokkolja-e idegen
targy.

E46 A forgodkefe tulterhelése Ellenérizze, hogy a kefe nincs-e elakadva, vagy

idegen targyak nem tekeredtek-e ra

Ha az ajanlott eljards nem oldja meg a problémat, és a hibakéd nem tinik el, tegye a kdvetkezéket:

Allitsa vissza a robotporszivét ugy, hogy kikapcsolja és Gjra bekapcsolja a fékapcsolot.

Ha a probléma tovébbra is fenndll, forduljon a forgalmazéhoz vagy egy hivatalos szervizhez.
Az elérhetbséget itt talalja: www.robzone.hu




Technické specifikace

Primér 340 mm
Vyska 100 mm
Véaha 3,5kg
Specifikace baterie napéti 14,4V
Objem nasbiranych necistot az 1 litr

ZpUsob nabijeni

automatické/manudlni

Doba nabijeni 4 -6 hodiny
Doba uklidu 80-150 min
Hladina hluku 60-70dB

Typ baterie Li-lon 2600 mAH
Atméro 340 mm
Magassag 100 mm

Suly 3,5kg
Akkumulator fesziltség 14,4V

Az 6sszegyUjtott szennyezédések térfogata 1 literig

A t6ltés mddja

automata/manualis

Toltési idé 4-66ra
Takaritas id6tartama 80 - 90 perc
Zajszint 60 70dB

Akkumulator tipusa

Li-lon 2600 mAH

Distributor CZ/SK:
RobZone Limited, odstépny zavod
Primyslova 11472/11

102 00 Praha 10 - Hostivar
Ceska Republika

Vyrobeno v Ciné

www.robzone.hu

Forgalmazé:

RobZone Europe
Pramyslova 11472/11

102 00 Praha 10 - Hostiva¥
Csehorszag

Gyartva Kinaban

Ce T X

Li-lon



